TOSHIBA

Falowniki serii 1 OSVERT
VF'AS 1 400 V: 0,75 ~ 500 kW

Zgodno $¢ ze standardem CE oraz 1SO 9001 i 14001

Zgodno s$¢é z wymaganiami norm EN/ IEC 61508 SIL2 oraz EN 954- 1 dotycz gcych
bezpiecznego zatrzymywania, potwierdzona certyfikat  em INE-RIS.

Sterowanie wektorowe pot gczone z autotuningiem parametrow silnika umo  zliwiaj gce
osiggniecie ponad 200% momentu znamionowego przy cz  estotliwo sci 0,5 Hz

Przecigzalno $¢ pradowa 150% przez czas 60 s (165% przez 2 s)

Whbudowany filtr przeciwzaktdceniowy sieciowy (dla w szystkich wielko $ci)

Wbudowany chopper hamowania (do wielko  $ci 160 kW wt gcznie)

Wbudowany regulator PID o nastawnych parametrach

Dwa tgcza RS485 jako wyposa zenie standardowe: 4-przewodowe (protokét TSB oraz

MODBUS) oraz 2-przewodowe

Panel sterowania z wy swietlaczem graficznym LCD jako opcja

Karty opcyjne rozbudowuj 3ace uktad sterowania: karty enkoderow (3 szt) , kart y
rozszerzaj gce ilo ¢ wejsé i wyj $¢€ (3 szt.), karty komunikacyjne (ProfiBus, DeviceNet
CC-Link) — monta z kart wewn atrz falownika

Mozliwo $¢€ programowania uktadu sterowania sekwencyjnego (PLC ) — 28 krokow
programu, 20 wewn etrznych przeka znikéw, 2 wewn etrzne liczniki

Optymalne sterowanie dla wszystkich rodzajow maszyn

Specjalne parametry dlad 2zwigow i wind

Przetaczalna logika komunikacji z otoczeniem (sink/source )

Rok zatozenia 1992

INWERT 90-245 £6d z, ul. Wierzbowa 36
tel/fax: 042-678-10-10; 042-679-02-12; tel. kom: (507) 075-111
www.falownik.pl ; e-mail: falownik@inwert.pl




ROZMIESZCZENIE ELEMENTOW OBStUGI

Widok panelu sterowania

Dioda RUN

M Przycisk EASY M Dioda EASY W

Przycisk Up

Swieci podczas pracy

\

falownika, miga podczas
rozruchu i zatrzymywania

-

Dioda PRG

/

Swieci podczas
zZmiany nastaw

.

parametréw falownika

J

P
Dioda MON

N

Swieci, gdy falownik
pracuje w trybie
monitorowania, miga

parametry biedu
N

gdy falownik wyswietla

-

Dioda RUN

J

Swieci, gdy przycisk
RUN jest aktywny.

\

Przycisk RUN

wcisniecie uruchamia
naped

Jezeli $wieci dioda nad
przyciskiem RUN, jego

Nacisnij ten przycisk

Swieci, gdy przycisk
EASY jest aktywny.

aby sterowa¢ funkcjami
wyznaczonych
parametrow
RUI{ (o
Cl
M o
RUN
STOP
e N

Przycisk STOP

\\

Jezeli $wieci dioda nad przy-
ciskiem RUN, wcisniecie
przycisku STOP zatrzymuje
naped. Dwukrotne
wcisniecie powoduje
resetowanie falownika.

\

!

C
V

( tacze RS485 (pokrywka) ]

Dioda [%)]

Swieci, gdy

wyswietlana wielkos¢
jest podana w [%]

-

4 ~\

Dioda [HZz]

Swieci, gdy
wyswietlana wielkos¢
L jest podana w [%]

e N

Przycisk MODE

Wyswietlanie czestotli-
wosci wyjsciowej,
wartosci nastaw

L parametrow, itd..

Przycisk ENTER

Dioda Up/Down

Swieci, gdy mozliwa jest
zmiana czestotliwosci
wyjéciowej falownika

za pomoca przyciskow

tacze RS485 (2-przewodowe). Lacze
jest wykorzystywane do przytaczenia
modutéw opcyjnych, takich jak np.
zewnetrzny panel sterowania.
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DANE TECHNICZNE

VF-ASL .....
TOSVERT [:007ko15[240222037]4055]4075/4110]4150[4185/4220 43004370 445045504750
PL |PL | PL|PL|PL | PL|PL|PL|PL|PL|PL |PL |PL|PL|PL

Dane techniczne falownika
Napiecie | Obwody mocy |3 x 380 ... 480 V +10% - 15% (+x10% przy petnym obcigzeniu), 50/60 Hz +5%
zasilania | Sterowanie Opcja: niezalezne zasilanie obwodoéw sterowania
Zalecana moc wspot-
pracujacego silnika (kW) 0,75{15|22|3,7|55|75| 11|15 |18,5/ 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75
DO AZE TR TS 18|31 |44(80|11 |13 |21 | 25|31 |37 |50 |60 | 72| 88 | 122
wyjsciowa falownika (kVA)

Napiecie wyjsciowe (V)

3 x 380 ... 480 V (maks. napiecie wyjsciowe jest rowne napieciu sieci zasilajgcej)

Prad wyjsciowy (A)

23]41]58 ]105]143[176]277] 33 [ 41 [ 48 [ 66 | 79 | 94 | 116] 160

Przecigzalno$¢ pradowa

150 % pradu wyjsciowego przez 60 s, 165% przez 2 s

Hamowanie dynamiczne

Chopper hamowania: wbudowany, opornik hamowania: zewnetrzny (opcja)

Filtr przeciwzaktoceniowy

S Wbudowany
sieciowy
Dlawik DC Opcja: zewnetrzny diawik DC | Wbudowany
Obudowa

Stopien ochrony obudowy

IP20 (JEM 1030)

Sposbéb montazu

Montaz na scianie pionowej, metalowej

Chtodzenie, warunki srodow

iskowe

Spos6b chtodzenia

Przewietrzanie wymuszone — wbudowany wentylator

Miejsce zainstalowania

Zainstalowanie w pomieszczeniu wewnatrz budynku na wysokosci do 3000 m n.p.m.
(powyzej 1000 m n.p.m. redukcja pradu wyjsciowego), bez narazenia na bezposrednie
dziatanie $wiatta stonecznego oraz zracych lub tatwopalnych par, gazéw i cieczy.

Temperatura otoczenia

-10 ... +40°C (do +60°C bez gornej ostony uszczelniajgcej); magazynowanie -25 ... +65°C

Wilgotnos$¢ wzgledna

Do 93% bez kondensacji pary wodnej

Wibracja

Do 5,9 m/s” (0,6 G)

Zgodnos¢ z dyrektywami

CE (kompatybilnos¢ elektromagnetyczna EMC pod warunkiem wiasciwego zainstalowania)
1SO 9001, ISO 14001

VF-AS1 ...
TOSVERT [ 4900 [ 4110 | 4132 | 4160 | 4200 | 4220 | 4280 | 4355 | 4400 | 4500
PC KPC | KPC | KPC | KPC KPC | KPC | KPC | KPC | KPC

Dane techniczne falownika

Napiecie zasilania 3x380...440 V +10% - 15% (+10% przy petnym obcigzeniu), 50 Hz +5%

-obwody mocy 3x380...480 V +10% - 15% (+10% przy pelnym obcigzeniu), 60 Hz +5%

ZEEEENTE MOE TP 90 | 110 | 132 | 160 | 200 | 220 | 280 | 355 | 400 | 500
pracujacego silnika (kW)

DRI T 136 | 164 | 197 | 239 | 295 | 325 | 419 | 511 | 578 | 717
wyjsciowa falownika (kVA)

Napiecie wyjsciowe (V) 3 x 380 ... 480 V (maks. napiecie wyjsciowe jest rowne napieciu sieci zasilajace))

Prad wyjsciowy (A) 179 | 215 | 259 | 314 | 387 | 427 | 550 | 671 759 | 941

Przecigzalnos¢ pradowa

150 % pradu wyjsciowego przez 60 s, 165% przez 2 s

Chopper hamowania

Wbudowany | Opcja: zewnetrzny chopper hamowania

Opornik hamowania

Opcja: zewnetrzny opornik hamowania

Filtr przeciwzaktoceniowy

S Wbudowany
sieciowy
Dlawik DC Opcja: zewnetrzny dtawik DC
Obudowa

Stopien ochrony obudowy

IPOO (JEM 1030)

Spos6b montazu

Montaz na $cianie pionowej, metalowej

Chtodzenie, warunki Srodow

iskowe

Sposéb chtodzenia

Przewietrzanie wymuszone — wbudowany wentylator

Miejsce zainstalowania

Zainstalowanie w pomieszczeniu wewnatrz budynku na wysokosci do 1000 m n.p.m. bez
narazenia na bezposrednie dziatanie $wiatta stonecznego oraz zracych lub tatwopalnych
par, gazow i cieczy.

Temperatura otoczenia

-10 ... +40°C (do +60°C bez gbrnej oslony uszczelniajacej); magazynowanie -25 ... +65°C

Wilgotnosé wzgledna

Do 93% bez kondensacji pary wodnej

Wibracja

Do 5,9 m/s” (0,6 G).

Zgodnos¢ z dyrektywami

CE (kompatybilnos¢ elektromagnetyczna EMC pod warunkiem wiasciwego zainstalowania)
1ISO 9001. ISO 14001
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DANE TECHNICZNE (Dane wspdlne dla wszystkich wielkosci falownikow VF-AS1)

Sterowanie

Stopien mocy

Sinusoida PWM

Czestotliwo$¢ komutaciji

4007 do 4750: 1 ... 16 kHz; 4900 do 4500K: 1 ... 8 kHz

Czestotliwos¢ wyjsciowa

0,0 ... 500 Hz (czestotliwo$é maksymalna: 30 do 500 Hz)

Zadawanie czestotliwosci
wyjsciowej

Potencjometr zewnetrzny (1 ... 10 kQ), sygnat zewnetrzny (0 ... 10 V) lub (4 ... 20 mA),
czestotliwosci state (15), czestotliwosc pracy chwilowej (JOG),

mozliwos¢ nastawy 3 czestotliwosci zabronionych wraz z zakresami ich pominiecia,
ograniczenie zakresu czestotliwosci wyjsciowej od dotu i od géry.

Rozdzielczos¢ nastawy
czestotliwosci

0,01 Hz przy nastawie z panelu sterowania (przy czestotliwosci bazowej 50 Hz) +/- 0,2%
0,02 Hz przy nastawie poprzez wejscie analogowe (przy czest. bazowej 50 Hz)+/- 0,01%

Doktadnos¢ nastawy
czestotliwosci

Nastawa analogowa: +/- 0,2% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej
Nastawa: cyfrowa +/- 0,01% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej

Funkcje robocze

Charakterystyki U/f

Charakterystyka U/f liniowa i kwadratowa oraz dowolnie programowana (5-punktowa),
bezczujnikowe sterowanie wektorowe, sterowanie wektorowe ze sprzezeniem zwrotnym,
automatyczne podbicie momentu obrotowego.

Autotuning parametréw silnika, praca energooszczedna

Regulator PID

Nastawa zakresu proporcjonalnosci (P), czasu zdwojenia (l) i czasu wyprzedzenia (D)

Moment obrotowy

Zadawany analogowo w zakresie +/- 10 VDC

Czas przyspieszania i
zatrzymywania

0,01 ... 6000 s
Mozliwo$¢ wyboru 4 czasow oraz programowany ksztatt krzywej rozruchu i zatrzymywania

Hamowanie pragdem
statym

Nastawy: czestotliwo$¢ rozpoczecia hamowania 0 ... 120 Hz,
intensywnos¢ hamowania 0 ... 100%, czas hamowania 0 ... 10 s

Samoczynny ponowny
rozruch

Maksymalnie 10 préb rozruchu po uprzednim wytaczeniu na skutek btedu, czas pomiedzy
kolejnymi prébami programowany

Zanik napiecia sieci

Podtrzymanie pracy przy krétkotrwalym zaniku napiecia zasilania

Sterowanie procesami
technologicznymi

4 grupy sterowania procesem po 8 czestotliwosci (nastawne czasy pracy z
czestotliwosciami statymi

Praca z wieloma silnikami

Unikanie niestabilnosci pracy przy sterowaniu wieloma silnikami

Funkcje zabezpieczajace

Zabezpieczenia

Ochrona przed utykiem, przecigzenie pradowe, przekroczenie poziomu pradu i napiecia,
zwarcie i doziemienie w obwodzie zasilania falownika, elektroniczny przekaznik termiczny
silnika, przecigzenie prgdowe podczas rozruchu (w obwodzie zasilania i silnika),
przecigzenie opornika hamujgcego, przekroczenie dopuszczalnej temperatury, zewnetrzny
stop awaryjny

Charakterystyka elektro-
nicznego zabezpieczenia
termicznego silnika

Charakterystyka dla silnika standardowego lub silnika z chtodzeniem niezaleznym
Ochrona przecigzeniowa i przed utykiem

Funkcje wyswietlacza - komunikaty wyswietlane na panelu sterowania

Komunikaty ostrzegawcze

Przekroczenie nastawionej wartosci pradu, napiecia zasilania i napiecia obwodu posredn.
Zbyt niskie napiecie zasilania i napiecie obwodu posredniego, btad programu

Komunikaty o btedach

Przekroczenie dopuszczalnej wartosci pradu, napiecia i temperatury, zwarcie i doziemienie
po stronie zasilania, przekroczenie dopuszczalnej wartosci pradu taczeniowego po stronie
zasilania i silnika, btad EEPROM, ROM i RAM, przecigzenie opornika hamujacego,

zbyt niskie napiecie, przekroczenie dopuszczalnej wartosci momentu, elektroniczne
zabezpieczenie silnika, brak fazy napiecia wyjsciowego, zewnetrzny STOP awaryjny

Monitorowanie stanu
pracy falownika

Czestotliwos¢ wyjsciowa, wartos¢ zadana czestotliwosci, kierunek wirowania silnika, prad
wyjsciowy, napiecie wyjsciowe, napiecie obwodu posredniego, kompensowana
czestotliwos$¢ wyjsciowa, stan wejsé i wyjsé, wersja CPU, wersja EEPROM, historia btedéw,
czas pracy, moment obrotowy, prad wzbudzenia, warto$¢ sprzezenia zwrotnego regulatora
PID, aktualne obcigzenie silnika, falownika i opornika hamujacego, napiecie sieci
zasilajacej, wartosci szczytowe pradu wyjsciowego i pradu w obwodzie posrednim, wartosci
sygnatow FM i AM wejs¢ i wyj$¢ analogowych

Obwody sterownicze wejsciowe i wyjsciowe

Wejscia analogowe

Wykonanie standardowe: wejscie VI/Il przetaczalne (0...10 V lub 0(4)...20 mA), wejscie RX
(-10 V ... +10 V) oraz wejscie RR/S4 (0 ... 10 V) (np. do podigczenia potencjometru).
Wejscie RR/S4 moze by¢ przetaczone na dodatkowe wejscie cyfrowe (S4).

Wejscia cyfrowe

Wykonanie standardowe: 7 wej$¢ cyfrowych F, R, ST, RES, S1, S2 i S3 oraz wejscie
RR/S4 po przetaczeniu na wejscie cyfrowe. Znaczenie wej$¢ programowane (wybor
sposréd 136 mozliwosci). Logika przetgczalna: ,sink”/ ,source”

Wyjscia cyfrowe

Wykonanie standardowe: 2 wyjscia OUT1 i OUT2 typu ,otwarty kolektor” (24 V, 50 mA),
logika przetaczalna: ,sink”/ ,source”. Wyjscie OUT1 moze by¢ przetagczone na wyjscie
impulsowe (1 ... 43,20 kHz, 50 mA), 1 wyjscie przekaznikowe FL (styk przetgczalny 250 Vac,
2 Allub 30 Vpe, 1 A). Znaczenie wyj$¢ programowane (wyboér sposréd 136 mozliwosci)

Wyjscia analogowe

Wykonanie standardowe: 2 wyjscia: AM (7,5/10 V lub 0(4)-20 mA) i FM (7,5/10 V, 1 mA)

Komunikacja

Wykonanie standardowe: tgcze RS485, protokét MODBUS
Opcje: tacze RS232C, ProfiBus, DeviceNet, TOSLINE —F10M, TOSLINE-S20
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ZESTAWIENIE PARAMETROW

: Zakres zmian | Nastawa
Nazwa Znaczenie
nastaw fabryczna
Parametry podstawowe
Al ! | Automatyczny dobdr czaséw przyspieszania i opdzniania* 0,1,2 0
A2 | Automatyczne podbicie momentu** 0,1,2 0
ALY | Automatyczna nastawa trybu sterowania*** 0,1,2,3,4,5 0
L1104 | Wybor miejsca sterowania napedem 0,1,2,3,4 0
F il d | Wybér miejsca zadawania czestotliwosci (panel, listwa zaciskowa) 1...13 2
FE Charakterystyki U/f 0..8 0
= Podbicie napiecia ,boost” 1 0,0 ... 30,0% i
wl Czestotliwo$¢ bazowa 1 25,0 ... 500,0 Hz| 50,0 Hz
v L | Napiecie czestotliwosci bazowej 50...480V 400 V
FH Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa 30,0...500 Hz | 50,0 Hz
il Gorna granica czestotliwosci wyjsciowej 05..FH 50,0 Hz
Ll Dolna granica czestotliwosci wyjsciowej 0,0... 41 0,0 Hz
AL L |Czas przyspieszania 1 0,1...6000s ok
o £ L | Czas opdzniania 1 0,1...6000s ok
A F 2 | Czestotliwo$é punktu 2 charakterystyki wejscia RR/S4 00..FH 50,0 Hz
A IF 2 | Czestotliwo$¢ punktu 2 charakterystyki wejscia VI/II 00..FH 50,0 Hz
%r - _:’ Czestotliwosci state nr 1 .. 7 Ll UL 0,0 Hz
0-
Fr Bieg ,w przéd” / w tyt" 0,1,2,3 0
t Hr~ | Zabezpieczenie przecigzeniowe silnika 1 10 do 100% 100%
L7 | Wybdr charakterystyki zabezpieczenia silnika 0..7 0
o 5P L | Wybdr jednostek pradu i napiecia 0: (%), 1: (V, A) 0
FI5 L | Wybdr funkcji wyjscia FM 0..64 0
F 1 | Kalibrowanie wyj$cia FM AV -
RIS L | Wybdr funkcji wyjscia FM 0..64 2
AT | Kalibrowanie wyj$cia FM AV -
£ F | Czestotliwo$¢ nosna PWM 0...16 kHz Hohokk
w5 | Samoczynny ponowny start silnika 0,123,4 0
L | Podtrzymanie pracy silnika po zaniku zasilania 0,1,23,4 0
= Wybdr trybu hamowania dynamicznego 0,1,2 0
Fhr- | Rezystancja opornika hamujacego 0,5...1000 Q Fhkx
P LI F | Moc opornika hamujgcego 0,01 .. 600,0 kW ok
£ YF | Wyb6r nastaw standardowych 0..11 0
F5EL | Wybor trybu dostepu do nastaw parametréw 0,1,2 0
Przejscie do parametréw rozszerzonych
Parametry 5 ([l do F {55 (przeznaczenie wejs¢ i wyjsc - -
F !- - | cyfrowych, dodatkowe zestawy parametréw podstawowych,
5-punktowa charakterystyka U/f definiowana przez uzytkownika)
c = _ _ |Parametry F 20 do F 2 55 (charakterystyki wej$¢ analogowych, - -
s hamowanie DC, praca chwilowa, czestotliwosci zabronione)
Parametry 5 3 do F 355 (zapobieganie wytgczeniom awaryjnym, - -
F 3 - - | parametry dla dzwigéw i wind, regulator PID, sterowanie wektorowe
Ze sprzezeniem zwrotnym i pozycjonowanie)
cu_ _ |Parametry F 400 do F 455 (parametry silnika, regulacja i ograni- - -
" czenia momentu obrotowego przy pracy pradnicowej i silnikowej)
cc__ |Parametry F5[{ do F 555 (dodatkowe zestawy parametrow - -
i rozruchu i zatrzymywania, sterowanie procesami technologicznymi)
- __ |Parametry F5 0L do F £ 55 (parametry zwigzane z ochrong - -
nH napedu i wyjéciami pomiarowymi)
F 1-- |Parametry £ 701 do £ 755 (parametry wySwietlacza panelu ster.) - -
FE-- |Parametry FE 55 do F 555 (parametry komunikacji) - -
F5-- |Parametry F 51 do F 555 (parametry uzytkownika) - -
& ... | Automatyczna edycja zmian - -
* Parametr A/ ! —wlaczenie automatycznego doboru czaséw przyspieszania i opdzniania
**  Parametr A !/ & — wlaczenie bezczujnikowego sterowania wektorowego i pracy energooszczedne;.

** Parametr

[« NN NN}
rewe i

*** Nastawa zalezna od wielkosci falownika.
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KOMUNIKATY O BLEDACH | OSTRZEGAWCZE

Komunikat

| Rodzaj btedu lub ostrzezenia

Komunikaty o btedach

Or {,0F !P | Przecigzenie podczas przyspieszania silnika; OC1P — komunikat ostrzegawczy
O 2,00 2F |Przecigzenie podczas opézniania silnika; OC2P — komunikat ostrzegawczy
OF 3,00 3F | Przecigzenie podczas pracy ze statg predkoscia; OC3P — komunikat ostrzegawczy
oL Przecigzenie prgdowe na wyjsciu falownika podczas rozruchu
orrd Zwarcie w fazie U na wyjsciu falownika
OrRe Zwarcie w fazie V na wyjsciu falownika
OrR3 Zwarcie w fazie W na wyjsciu falownika
gl r Przecigzenie prgdowe w obwodzie opornika hamowania
H Przekroczenie temperatury radiatora falownika
HHZ Przekroczenie temperatury urzgdzenia zewnetrznego (np. silnik)
oL Przecigzenie falownika
gl Przecigzenie silnika
alr Przecigzenie rezystora hamujgcego
ar Zbyt wysokie napiecie podczas przyspieszania
arc Zbyt wysokie napiecie podczas opéZniania
aF3 Zbyt wysokie napiecie podczas pracy ze statg predkoscig
ok Przecigzenie silnika momentem
ur Praca ze zbyt niskim pragdem wyjSciowym
P Zbyt niskie napiecie zasilania obwodu po$redniego
£ Awaryjne zatrzymanie na skutek zewnetrznego sygnatu zatrzymania awaryjnego
EEF I Btad zapisu w pamieci EEPROM
EEFPS Btad odczytu poczatkowego
EEF3 Btad odczytu poczatkowego
EF ! EFZ |Btad doziemienia
EFPHE Zanik fazy napiecia wyjsciowego falownika
EFPH Zanik fazy napiecia zasilania falownika
Er-c Btad pamieci RAM
Er-3 Btad pamieci ROM
ErrH B*aLd CPU
Err5 Btad przerwania komunikaciji
Errk Uszkodzenie matrycy bramek
Err 1 Btad detektora pradu wyjsciowego
Err B Btad wyposazenia opcyjnego falownika
Etn Btad autotuningu
Ebn i Btad tuningu parametru F 4 {3
EEnd Btad tuningu parametru F 4 {2
EEn3 Blad nastawy parametréw silnika
EEHF Typ falownika nieprawidtowo zdefiniowany i zapisany
£-10 Zbyt wysokie napiecie przytozone do wej$é analogowych
E-11 Btad sekwencji
£-17 Btad przetwornika predkosci obrotowej (enkodera)
£-13 Btedny odczyt predkosci obrotowej przez przetwornik
£-11 Biad klawiatury - przyciski RUN i STOP wecisniete dtuzej niz 20 s
£- I8 Przerwa w obwodzie wejscia VI/II
£-1!5 Btad komunikacji CPU2
£-20 Btad sterowania U/f
E-21 Blad CPU1
£-27 Niewtasciwe napiecie przytozone do wejs¢ cyfrowych
£-23 Btad opcji 1
E-2H Btad opcji 2
£-25 Btad zatrzymania (enkoder)
E-Zh Blad CPU2
SOUE Zgubienie kroku (tylko dla silnikow z magnesami trwatymi
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Komunikaty dotyczace stanu pracy (komunikaty nie oznaczajg zatrzymania awaryjnego)

OFF Komunikat - regulator falownika zablokowany
NOFF Komunikat - zbyt niskie napiecie zasilania obwodu gtéwnego (zaciski R. S, T)
rErY Komunikat - samoczynny ponowny start po chwilowym zaniku napiecia
c_ Komunikat — nieprawidtowo okre$lone punkty 1 i 2 charakterystyki wejscia zadawania
Ut czestotliwosci
flr Komunikat - potwierdzenie resetowania falownika
ENFF Komunikat - potwierdzenie zatrzymania awaryjnego
HirLa Komunikat - ustawienie niewtasciwej wartosci parametréw
odhb/db0n~ | Komunikat - trwa hamowanie DC lub wat silnika jest zatrzymany i blokowany
£ !, EZ,E3 |Komunikat - przepetnienie wy$wietlacza panelu sterowania
im 1k Komunikat - trwa wpisywanie zmian nastaw parametrow
HEn Komunikat - trwa autotuning parametrow silnika
- Komunikat - automatyczne zatrzymanie z powodu zbyt diugiej pracy z czestotliwo$cig
At ponizej dolnej granicy
SEOF Komunikat - nastgpit chwilowy zanik napiecia zasilania i falownik zatrzymat silnik
HERd/End | Komunikat - wySwietlanie pierwszej/ostatniej nastawy z grupy AUH
Elinm Komunikat - uklad sterowania podczas dostosowania
£l Komunikat - blgd hamowania - hamowanie nie przebiega normalnie
T Komunikat - b}a:d _st_erowania przy pracy z matym obcigzeniem i duzg predkoscig (windy,
dzwigi)
TE Komunikat - prz_ecia;e@e_silnika przy pracy z matym obcigzeniem i duzg predkoscig
(windy, dzwigi)
Urndl Komunikat - sterowanie z panela chwilowo dozwolone

Komunikaty ostrzegawcze

L Alarm - przecigzenie prgdem (patrz komunikaty OC)

F Alarm - za wysokie napiecie obwodu posredniego (patrz komunikaty OP)
L Alarm - przecigzenie (patrz komunikaty OL1, OL2)

H Alarm - przegrzanie (patrz komunikat OH)

=

Alarm — blgd komunikacji

Uwaga: Komunikaty wy$wietlane sg na wyswietlaczu w postaci migajacego napisu o tresci jak wyze;.

Falownik VF-AS1 wyposazony w opcjonalny panel sterowania z wyswietlaczem LCD

TOSHIBA VFAS1




SCHEMAT POtACZEN ZEWNETRZNYCH

Logika ,source”

Silnik

MCCB
e
e
e
pBieg “w przod” 7=
R O —eBieg “w ty” 2
Q
+SU ¥ =
*g ’ Di—e RES © —eoReset =
[ cC S1 O —e¢Czestotliwos¢ stata 1 5
gt o
FLA *g [ Stero- S2 O+ —eCzestotliwosc stata 2 | §
wanie S3 0O i —eoCzestotliwos¢ stata 3- ®
% o1ma PWR
) FLC D:lsvvz P24/PLC
INT/PLC RR OUT1 O
| [
SWA SW3 oUT2
Podtaczenie ekrandw (a) LO 7
f@ (L
*7
= oyt
O

@ -« - T Sygnat napieciowy:-10~+10V

Sygnat napieciowy:0~10V
lub pradowy:4 (0)~20mA

--(a)

Amperomierz lub woltomierz Zewnetrzny potencjometr
(lub sygnat napieciowy pomiedzy RR/S4 i CCA: 0~10V)

Uwagi:

*1 Po zdjeciu zwory mozna przytaczy¢ zewnetrzny diawik DC.

*2 Falowniki o mocy od 18,5 kW do 75 kW sg wyposazone standardowo we wbudowany dtawik DC.

*3 Wszystkie falowniki zasilane z sieci 3 x 400 V sg wyposazone standardowo w filtr przeciwzaktoceniowy
sieciowy.

*4 Zewnetrzny rezystor hamowania. Falowniki 0 mocy do 160 kW wigcznie sg wyposazone standardowo
we wbudowany chopper hamowania.

*5 Jezeli falownik zasilany jest prgdem statym, przewody zasilajace nalezy dotaczyé do zaciskéw PA/+ i
PC/-.

*6 Mikroprzetgczniki do zmiany konfiguracji uktadu sterowania falownika.

*7 Przeznaczenie zaciskow OUT1, VI/Il i RR/S4 jest nastawiane za pomoca mikroprzetgcznikow.

*8 Zewnetrzne zasilanie obwoddw sterowania wymaga zewnetrznego modutu zasilacza.
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ZACISKI PRZYLACZENIOWE

Oznaczenie .
; Przeznaczenie
zacisku
Obwody mocy
PE Zacisk ochronny falownika

R(L1), S(L2), T(L3)

Zaciski do przylaczenia zasilania falownika

U(T1),V(T2),W(T3)

Zaciski do przytaczenia trojfazowego silnika

PA/+, PB Zacisk do przylgczenia zewn. opornika hamowania (dla wielkosci do 160 kW wigcznie)

PA/+ , PC/- Zacisk do przylaczenia zasilania obwodu gtéwnego pradem statym

PO, PA/+ Zaciski do przylgczenia dlawika obwodu posredniego (gdy brak dtawika - PO i PA zwarte)
RO,SO,TO Zaciski do zewnetrznego zasilania wentylatora przewietrzania gdy obwod gtowny

falownika zasilany jest pradem statym (dla wielko$ci od 110 kW do 500 kW)

Obwody sterownic

e

F, R, RES, S1, |Programowane wejscia binarne - obcigzalno$¢ 5 mA, 24 V, logika przetgczalna
S2,S3 — zacisk odniesienia P24 (source) lub CC (sink)
RR/S4 Jezeli przetgcznik SW3 jest w pozycji S4 — dodatkowe programowane wejscie binarne
PWR Jezeli zaciski PWR i P24/PLC sg zwarte — falownik jest w stanie gotowosci do pracy.
Jezeli zostang rozwarte podczas pracy — zatrzymanie napedu wybiegiem.
P24/PLC Jezeli przelacznik SW1 nie jest w pozycji PLC — wyjscie zasilacza +24 V, maks. 200mA,
P24/PLC Jezeli przelacznik SW1 jest w pozycji PLC — wejscie napiecia zewnetrznego (+)
CC Potencjat odniesienia (0 V) dla wej$¢ binarnych oraz wejscie napiecia zewnetrznego (-)
PP Wyjscie zasilacza +10 V do zewnetrznego potencjometru zadawania czestotliwosci
RR/S4 Jezeli przetgcznik SW3 jest w pozycji RR — dodatkowe programowane wejscie analogowe
VI Wejscie analogowe napieciowe 0 ... 10 V lub prgdowe 0(4) ... 20 mA — przetaczanie
poprzez zmiane nastawy parametru £ {[J &
RX Wejscie analogowe napieciowe 0 ... +/-10 Vp¢
FM Wyjscie analogowe 7,5 Vpc (1 mA) lub 0(4) ... 20 mA — wybér za pomoca przetacznika SW2
AM Wyijscie analogowe 7,5 Vpc (1 mA)
OuUT1 Programowane wyjscie binarne typu ,otwarty kolektor” 24 Vdc, 50 mA lub wyjscie
impulsowe 1 ... 43,20 kHz, 50 mA — wybor za pomoca przetgcznika SW4
ouT2 Programowane wyjscie binarne typu ,otwarty kolektor” 24 Vdc, 50 mA
NO Zacisk wspdlny (0 V) dla obwodéw sterowania izolowany od zacisku CC
CCA Potencjat odniesienia (0 V) dla wejs¢ i wyjs¢ analogowych
+SU Wejscie napiecia zewnetrznego (+) do zasilania uktadu sterowania falownika (potencjat
odniesienia: CC), 24 Vdc +/-10%, 1,1 A lub wiecej
FLA, FLB, FLC | Programowane wyjscie binarne przekaznikowe (styk przetaczalny)
Nastawy przetacznikbw SW do wyboru trybu eksploatacji wejs¢ i wyjs¢ sterowniczych falownika
SW Nastawa Funkcja
SOURCE| SINK Nastawa dla eksploatacji falownika w trybie logiki sink
[INT/PLC PLC[INT] z wewnetrznym zasilaniem obwoddw sterowniczych
SOURCE| SINK Nastawa dla eksploatacji falownika w trybie logiki sink
SW1 [INT/PLCTPL INT ] z zewnetrznym zasilaniem obwodéw sterowniczych
SOURCE| SINK Nastawa dla eksploatacji falownika w trybie logiki source
[INT/PLC]PLC INT] — nastawa fabryczna
0-10V, 0-20mA 0-1 mA Nastawa dla eksploatacji wyjscia FM jako pradowego 0-1 mA (0-10 V)
EM (T (nastaw takze parametr F 5 5 { na i) — wyjscie 0-10 V — nastawa fabr|
Sw2 0-10V, 0-20mA 0-1 mA Nastawa dla eksploatacji wyjscia FM jako pradowego 0-20 mA (nastaw
FM 11 takze parametr F 55 ! na ) — wyjscie 0-20 mA
sS4 RR Nastawa dla eksploatacji wejscia RR/S4 jako analogowego (0-10 Vdc)
RR/S4 (T—1 — nastawa fabryczna
SW3 S4 RR Nastawa dla eksploatacji wejscia RR/S4 jako binarnego
RR/isa [T
PULS LO Nastawa dla eksploatacji wyjscia OUT1 jako binarnego (nastaw takze
OUT1 (T parametr £ £ £ 5 na ) — nastawa fabryczna
Sw4 PULS LO Nastawa dla eksploatacji wyjscia OUT1 jako impulsowego (nastaw
OuT1 11 takze parametr F 555 na )
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WYMIARY ZEWNETRZNE | CIEZARY

. Rozstaw
Wielkosé Wymiary otworéw do | Ciezar 4016
falownika ¢ Izev\\ll\ar:gtrzpnem montazu (kg) _ ﬁF
VF-ASL ... ol ([ (mm) = ~ I£ -
W H D W1 H1 L =)
4007PL 3,0 i/
4015PL 130 | 230 | 152 | 114 | 220 3,0 =
4022PL 3,0
4037PL 155 | 260 | 164 | 138 | 249 4,0 . ) N .
4055PL 55 T
2075PL 175 | 295 | 164 | 158 | 283 55
4110PL 210 | 295 | 191 | 190 | 283 8,0 * -
4150PL 13 i J=
2185PL 230 | 400 | 191 | 210 | 386 16
4220PL 240 | 420 | 212 | 206 | 403 21 e o ‘e
4300PL 29 L L T - el
2370PL 240 | 550 | 242 | 206 | 529 29 "
4450PL 48 w 0
4550PL 320 | 630 | 290 | 280 | 605 48
4750PL 48
4900PC | 310 (ggg) 370 | 250 | 650 (gg)
282 -4 Wymiary i ciezary w nawiasach
4110KPC | 350 (1022) 370 | 298 | 758 (108) dotycza falownikéw z zabudowanym
950 82 opcjonalnym dtawikiem DC.
A4132KPC | 330 | 1qgg)| 370 | 285 | 920 | yyg Jezeli falownik VF-AS14900 PC lub
950 104 wiekszy jest wyposazony w ditawik DC
A4160KPC | 430 (1190) 370 | 350 | 920 (161) to jest on zabudowany w goérnej jego
4200KPC 950 134 (194) czesci.
4220KPC 585 (1190) 370 | 540 | 920 |136 (204)
4280KPC 136 (204)
4355KPC 1150 225 (330)
aa00kpC | 280 |(1300)| 370 | 418 | 1120 555 330)
1150
4500KPC 1108 (1390) 370 | 533 | 1120 |330 (462)

INWERT 90-245 t6dz, ul. Wierzbowa 36
tel/fax: 042- 678-10-10; 679-02-12; tel. kom: (507) 075-111
www.falownik.pl ; e-mail: falownik@inwert.pl

Rok zatozenia 1992
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