TOSHIBA
Falowniki serii TOSVERT VF-Sll/' P54

> 0,2 kw ... 4 kW

» Bezczujnikowe sterowanie wektorowe oraz
autotuning parametrow silnika

Szeroki zakres napie¢ zasilania (do 500 V)

Wbudowany filtr przeciwzaktoceniowy
sieciowy i chopper hamowania

> We wspolnej obudowie wytgcznik gtdwny
napedu oraz potencjometr i wytgcznik 0-1
do sterowania napedem

Y V

WLASCIWOSCI
Zgodno $¢ z globalnymi standardami (CE, UL/CUL, C-tick) oraz ~ 1SO 9001 i 14001

* Ponad 200% momentu znamionowego silnika przy 1 Hz ( dzieki bezczujnikowemu
sterowaniu wektorowemu pot  gczonemu z autotuningiem parametrow silnika)

* Przecigzalno $¢ pradowa 150% przez 60 s (maksymalnie 200%)

* Uproszczone zadawanie cz estotliwo $ci, tak ze za pomoc g przyciskow dot gczonych do
listwy zaciskowej sterowania (funkcja motorpotencjo metru)

* Regulator PID o nastawnych parametrach

* tacze komunikacji szeregowej jako wyposa  zenie standardowe, protokét MODBUS

* Schemat ideowy
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DANE TECHNICZNE

VE-S11 .....

TOSVERT 2002 | 2004 | 2007 | 2015 | 2022 | 4007 | 4015 | 4022 | 4037

PLE PLE PLE PLE PLE PLE PLE PLE PLE
Rodzaj napiecia zasilania | Jednofazowe 200 V | Tréjfazowe 500 V
I sinka | 92 | 04 | 075 | 15 | 22 | 075 | 15 | 22 4
'(\('(S/CA‘)"’V‘SC'OW"" EITTILE, 0,6 1,3 1,8 3,0 4,2 1,8 3,1 4,2 7,2
Prad wyjsciowy (A) 15 3,3 4,8 8,0 11 2,3 4,1 55 9,5
(uwaga) (1,5 (3,3) (4,4 (7,9 (10) (2,1) (3,7 (5,0 (8,6)
Przecigzalnos¢ prgdowa | 150% przez 60 s, 200% przez 0,5 s
Napiecie | Napiecie 1x200... 240V, 50/60 Hz [ 3x380 ... 500 V, 50/60 Hz
zasilania | Wahania Napiecie: +10%, -15% (£10%, przy petnym obcigzeniu); czestotliwos¢: 5%
Napiecie wyjsciowe Nastawne w zakresie; 50 do 660 V, warto$¢ maksymalna napiecia jest réwna napieciu zasilania
Obudowa Obudowa catkowicie zamknieta (JEM1030) zgodna z IP54
Chtodzenie Naturalna konwekcja (zewnetrzny radiator), modele o mocy 1,5 kW i wiekszej wyposazone

sa w wewnetrzny wentylator.

Filtr sieciowy Whbudowany

przekracza 4 kHz o
Warunki sSrodowiskowe

Uwaga: Znamionowy prad wyjsciowy jest okreslony dla czestotliwosci PWM do 4 kHz. Jezeli czestotliwos¢ PWM

bowigzujg wartosci pradu wyjsciowego podane w nawiasach

Miejsce zainstalowania

Zainstalowanie w pomieszczeniu wewnatrz budynku na wysokosci do 1000 m n.p.m. bez
narazenia na bezposrednie dziatanie $wiatta stonecznego oraz zracych lub tatwopalnych par.

Temperatura pracy

-10 ... +40°C

Temperatura skladowania

-25 ... +70°C

Wilgotnos¢ wzgledna

20 do 93% bez kondensacji pary wodnej

Wibracje

Do 5,9 m/s” (10 do 55 Hz).

Dla wszystkich wielkosci:

Czestotliwos¢ PWM

Nastawna 2,2 ... 16,0 kHz

Czestotliwos¢ wyjsciowa

0,0 ... 500 Hz (czestotliwos¢ maksymalna: 30 do 500 Hz, bazowa: 25 ... 500 Hz)

Rozdzielczos¢ nastawy
czestotliwosci.

Nastawa z panelu sterowania: 0,1 Hz, nastawa analogowa: 0,2 Hz (przy 100 Hz)

Charakterystyka U/f

U/f stale, automatyczne podbicie momentu potaczone z auto-tuningiem parametréw silnika,
bezczujnikowe sterowanie wektorowe + auto-tuning, praca energooszczedna + auto-tuning

Czas rozruchu
i zatrzymywania

0,01 ... 3200 s; do wyboru 3 czasy oraz 3 zestawy charakterystyk rozruchu i zatrzymywania;
charakterystyki rozruchu i zatrzymywania: liniowa, krzywa S1, krzywa S2.

Zabezpieczenia obwodu
silnika

Ochrona przed utykiem, ograniczenie pradu, zabezpieczenie przecigzeniowe (elektroniczny
przekaznik termiczny silnika), przed przecigzeniem momentem, przed nadmiernym pradem,
przed zbyt malym pradem, zwarciowe, przed doziemieniem, przed zbyt niskim napieciem,
przed zanikiem fazy, ochrona przed utykiem, sygnalizacja tgcznego czasu pracy.

Wejscia (wykonanie

2 wejscia analogowe: [0-10Vdc i 0-10Vdc lub 0(4)-20mAdc] przetaczalne na wejscia cyfrowe

standardowe) 6 wejs¢ cyfrowych; znaczenie wej$é programowane (wybor sposréd 64 mozliwosci)
Wyjscia (wykonanie 1 wyjscie analogowe [0 ... 10 V (1 mA) lub 0(4) ... 20 mA];
standardowe) 3 wyjscia cyfrowe (2 przekaznikowe i 1 typu OC); znaczenie wyj$¢ programowane (wyboér

sposrod 58 mozliwosci); wyjscie typu OC przetaczalne na wyjscie impulsowe.

WYMIARY ZEWNETRZNE k DU
Wymiary zewnetrzne &5 %
Moc (mm) %Wgyvg? (e .
Falownik silnika| Szero- | Wyso- | Glebo | DoV
(KW) | kos¢ | Kosc | kose | 92emia de ik
W H D przewodéw % . % i
Zasilanie jednofazowe 1 x 200-240 V H
VFS11S 2002PLE | 0,2 3% 519
VFS11S 2004PLE | 04 | 210 | 240 | 177 | [0 °F N
VFS11S 2007PLE | 0,75 4
VFS11S 2015PLE | 1,5 | 215 | 297 | 206 | 1x@19 R
VFS11S 2022PLE | 2,2 | 230 | 340 | 222 | 3x223
Zasilanie tréjfazowe 3 x 380-500 V F
VFS11 4007PLE | 0,75
VFS11 4015PLE 15 | 20| 297 | 206 1 4 o1
VFS11 4022PLE 2.2 3 x 223
: [
VFS11 4037PLE 4 230 | 340 | 222 i‘[




