TOSHIBA

Falowniki serii TOSVERT

200V: 0,2 ~ 2,2 kW
- 400 V: 0,4 ~ 15 kW

Zgodnos¢ z globalnymi standardami (CE, UL /CUL, CSA) oraz ISO 9001 i 14001
Wydtuzony do 10 lat okres eksploataciji (10 lat / 365 dni w roku / 24 godziny dziennie)

Bezczujnikowe sterowanie wektorowe potaczone z autotuningiem parametréw
silnika pozwalajace na osiggniecie ponad 200% momentu znamionowego

Sterowanie U/f, rbwniez wedlug programowanej 5-punktowej charakterystyki U/f
Przecigzalnos¢ 150% przez 60 s (maksymalnie 200% przez 0,5 s)

Wbudowany filtr przeciwzakiéceniowy sieciowy

Wbudowany chopper hamowania

Regulator Pl o programowanych parametrach

Mozliwos¢ zadawania czestotliwosci wyjsciowej z panela sterowania - obrotowy
wielofunkcyjny wybierak (setting dial - ,,obré¢ i nacisnij”)

Utatwiony dostep do parametréw i ich nastaw:

- do 32 wybranych parametréw dostepnych po wcisnieciu przycisku EASY,

- szybkie wybieranie parametréw i zmiana ich nastaw za pomoca obrotowego
wybieraka (setting dial - ,,obré¢ i nacisnij”)

tacze RS485 (RJ45) jako wyposazenie standardowe

Trzy wejscia analogowe zadawania czestotliwosci: 0-10Vdc, 0-10Vdc /-10-+10Vdc
oraz 0(4)-20mAdc. Mozliwos¢ zamiany jednego lub dwu wejs¢ analogowych
napieciowych na dodatkowe wejscia binarne.

Komunikacja zgodnie z protokotem MODBUS, inne protokoty jako opcja

Szeroki zakres napie¢ sieci zasilajagcej (od 200 V do 500 V)

INWERT 90-245 £6dz, ul. Wierzbowa 36
tel/fax: (042) 678-10-10; 679-02-12; tel. kom: (507) 075-111
www.falownik.pl ; e-mail: falownik@inwert.pl

Rok zatozenia 1992




WLASCIWOSCI

Falowniki w obudowie typu ,book-size
Szerokos¢ falownikbw o mocy do 0,75 kW
wilgcznie (zasilanie jednofazowe) i 1,5 kW
(zasilanie tréjfazowe) wynosi tylko 45 mm.
Wielkoéci 1,5 kW i 2,2 kW (zasilanie jedno-
fazowe) i 2,2 kW i 4 kW (zasilanie trojfazowe)
majg szerokos¢ 60 mm.

Obudowa typu ,book size” pozwala na montaz
wielu falownikéw na matej przestrzeni poprzez
montaz ,$ciana do sciany” — patrz zdjecie obok.

Obudowa typu ,book size” pozwala na montaz
matej mocy falownikbw wewnatrz szafy na jej
bocznej $cianie. Wéwczas gtebokosé¢ szafy jest
znaczaco mniejsza niz w przypadku typowego
sposobu zamocowania falownika. Obstuga
panela sterowania falownika jest wowczas
dogodna dzieki mozliwosci jego zamocowania
w pozycji obréconej o 90°.

Podwdjne wielkosci znamionowe falownikéw o mocy 5,5 kW i wiekszych. Falowniki VFMB1
moga by¢ eksploatowane w napedach o charakterystyce stalomomentowej (przenos$niki
tasmowe, obrabiarki, windy i dzwigi, itp.) oraz zmiennomomentowej (pompy i wentylatory).
Przyktad: po wpisaniu nastawy 2 dla parametru aul (charakterystyka zmiennomomentowa)
falownik 5,5 kW o znamionowym pradzie wyjsciowym 14,3 A i przecigzalnosci 150% przez 60s
staje sie falownikiem 7,5 kW o znamionowym pradzie wyjsciowym 17 A ale o przecigzalnosci
120% przez 60 s. Odpowiednio do tego wyboru zmienione zostajg poziomy zadziatania
zabezpieczen przecigzeniowych wewnatrz falownika.

Uproszczona obstuga panela sterowania dzieki wielofunkcyjnemu obrotowemu wybierakowi
(setting dial). W trybie zmiany nastaw parametréw wybierak stuzy do wywotania odpowiedniego
parametru a nastepnie do zmiany jego nastawy. W trybie monitorowania stanu pracy wybierak
stuzy do odczytu wielkosci charakteryzujgacych aktualny stan pracy lub do odczytu parametrow
wytaczenia awaryjnego. Nacisniecie na srodek wybieraka oznacza zatwierdzenie dokonanego
wyboru parametru lub jego nastawy (enter). Po przejsciu na standardowy tryb monitorowania
pracy wybierak moze sta¢ sie wieloobrotowym precyzyjnym potencjometrem do zadawania
czestotliwosci wyjsciowej falownika.

Trzy nastawy zespolone pozwalajace na szybki dobdr nastaw parametréw falownika (wybor
sposobu zadawania czestotliwosci wyjsciowej, dobdr czasdéw przyspieszania i opdzniania,
nastawa podbicia momentu na wale silnika).

Wbudowane tacze komunikacji szeregowej pozwala na komunikacje falownika z uktadami
sterowania nadrzednego.

Protokét komunikacyjny Toshiba lub MODBUS RTU.

Konfiguracja falownika do pracy jako falownik slave lub falownik master (transmisja
czestotliwosci zadanej lub wyj$ciowe;j).

tatwos¢ dostosowania falownika do zewnetrznego uktadu sterowana dzieki 6 wejsciom i 3
wyjsciom binarnym o programowanym przeznaczeniu a takze wyjsciu analogowemu, ktérego
sygnat (0-10Vdc lub 0(4)-20mAdc) moze by¢ proporcjonalny do jednego z 19 parametréw pracy
napedu.

Dotagczona ptytka podtrzymujgca przewody utatwia doprowadzenie ich do falownika zgodnie
z wymaganiami dyrektywy EMC.
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DANE TECHNICZNE

VFMB1S- ..... VEMB1- .....
TOSVERT [2002]2004/20072015/2022|4004/4007/4015(4022|4037/4055[4075[4110{4150
PL| PL| PL|PL|PL|PL |PL|PL |PL|PL|PL| PL|PL|PL
Dane techniczne falownika
Napiecie zasilania 1-fazowe 200..240 V, 50/60 Hz 3-fazowe 380 ... 500 V, 50/60 Hz
Zalecana moc silnika (kW) 5575|111 | 15
(Uwaga 1) 0204075/ 15|22 04(07515 22| 4 |70 14| i5) (185)
Lio® ElonilE Ly 06 |13|18(30|42| 2121|1831 42|72 11|13 21 25
(Uwaga 2)
Znamionowy prad 1533|148 |80 | 11 | 15|23 |41 | 55|95 |143|17,0|27,7| 33
wyjsciowy (A) (Uwaga3) | (1,5 ((33)|(4,8) (8,00 11) [ (1,5 [(2,3)| (4,1 | (5,5) | (9,5) |(17,0)](23,0)|(33,0)[(40,0)
Napiecie wyjsciowe (V) 3 x 0 ... napiecie sieci zasilajgcej
Przecigzalnos¢ pragdowa 150 % przez 60 s, 200% przez 0,5 s
(Uwaga 2) (120% przez 60 s, 165% przez 0,5 s)
Napiecie zasilania 1-fazowe 200..240 V, 50/60 Hz 3-fazowe 380 ... 500 V, 50/60 Hz
Dopuszczalne wahania Napigcie 170 do 264 V, Napiecie 323 do 550 V,
napiecia zasilania Czestotliwos¢ 5% Czestotliwos¢ 5%
Zapotrzebowanie mocy
(kVA) (Uwaga 4) 08|14 | 23|40 | 54| 16|26 | 47 | 6,3 |10,1|152|19,6|26,9|34,9
Stopien ochrony obudowy | IP20

Sposob chtodzenia

Przewietrzanie wymuszone

Sposob montazu

Montaz na Scianie pionowej, metalowe;.

Miejsce zainstalowania

Do 3000 m nad poziom morza (powyzej 1000 m npm redukcja pradu wyjsciowego)

Warunki srodowiskowe
W miejscu zainstalowania

Instalacja w miejscu bez narazenia na bezposrednie dziatanie $wiatta stonecznego, gazéw
zracych, wybuchowych lub tatwopalnych, mgty olejowej oraz kurzu, wibracja do 5,9 m/s? (0,6 G)

Temperatura otoczenia

-10 ... +60°C (ponad +50°C redukcja pradu wyjsciowego)

Wilgotnos¢ wzgledna

5 do 95% bez kondensacji pary wodnej

Uwaga 1: Jest to warto$¢ odpowiadajgca statomomentowej charakterystyce ochrony przecigzeniowej falownika
(parametr aul). Wartosci w nawiasach dotycza charakterystyki zmiennomomentowej (pompy i wentylatory).

Uwaga 2:
Uwaga 3:

Moc jest obliczana dla napiecia 220 V dla modeli 240 V, napiecia 440 V dla modeli 500 V.
Jest to warto$¢ odpowiadajgca statomomentowej charakterystyce ochrony przecigzeniowej falownika

(parametr aul). Wartosci w nawiasach dotycza charakterystyki zmiennomomentowej. Prad wyjsciowy musi by¢
zredukowany odpowiednio do czestotliwosci nosnej PWM, temperatury otoczenia oraz napiecia zasilania.
Instalowanie falownikéw ,$ciana do $ciany” (bez wystarczajacej wolnej przestrzeni miedzy falownikami) takze
wymaga eksploatacji ze zredukowanym pragdem wyjsciowym.

Uwaga 4:

Zapotrzebowanie mocy zmienia sie zaleznie od impedancji obwodu zasilania falownika (wtgczajac dtawik

sieciowy oraz przewody)

Pozostale wazniejsze dane techniczne (jednakowe dla wszystkich wielkosci falownikow)

Parametr / funkcja

Metoda sterowania

Sinusoida PWM

Czestotliwos¢ komutaciji

2,2...16,5 kHz

Czestotliwos¢ wyjsciowa

0,5 ... 500 Hz (czestotliwos¢ maksymalna: 30 do 500 Hz)

Rozdzielczos¢ nastawy
czestotliwosci

0,01 Hz — przy nastawie z panelu sterowania i przez facze komunikacyjne,
0,1 Hz — przy nastawie za pomoca wejscia analogowego (przy czestotliwosci maks.100 Hz)

Doktadno$¢ nastawy
czestotliwosci wyjsciowej

Nastawa cyfrowa: + 0,01 % maks. czestotliwosci wyjéciowej (w zakresie: —10°C ... +60°C)
Nastawa analogowa: + 0,5 % maks. czestotliwosci wyjsciowej (w temperaturze 25 °C £10°C)

Charakterystyki U/f

U/f state, 5-punktowa programowana charakterystyka U/f, automatyczne podbicie momentu,
bezczujnikowe sterowanie wektorowe, praca energooszczedna, sterowanie silnikami PM

Zadawanie czestotliwosci
wyjsciowej

Wybierak wbudowany w panel sterowania, zewnetrzny potencjometr (1 ... 10 kQ), sygnat
napieciowy (0 ... 10 V/-10-+10 V) lub pradowy (0(4) ... 20 mA), czestotliwosci state (15),
czestotliwos¢ pracy chwilowej (JOG), mozliwos$¢ nastawy 3 czestotliwosci zabronionych
wraz z zakresem ich pominiecia, ograniczenie czestotliwosci wyj$ciowej od dotu i od gory.

Regulator PID

Nastawa wspotczynnikdw proporcjonalnosci, catkowania i rézniczkowania

Czas przyspieszania
i zatrzymywania

0,1...3600 s; Mozliwos¢ wyboru trzech czasdw oraz ksztattu charakterystyki
przyspieszania / zatrzymywania

Hamowanie

Mozliwe hamowanie pragdem statym — zewnetrzny rezystor hamujacy jako opcja

Parametry hamowania

Czestotliwo$¢ rozpoczecia hamowania, czas hamowania, prgd hamowania

Funkcje zabezpieczajace

Ochrona przed utykiem silnika, ograniczenie pradu, zabezpieczenie nadpradowe i zwarciowe
na wyjsciu falownika, ograniczenie napiecia wyjsciowego, zabezpieczenie przed doziemieniem,
zabezpieczenie przecigzeniowe (elektroniczny przekaznik termiczny), zabezpieczenie przed
przecigzeniem pradem podczas rozruchu, zabezpieczenie przed przecigzeniem momentem

i zbyt matym pradem wyjsciowym, zabezpieczenie przed przegrzaniem. Sygnalizacja
tacznego czasu pracy i czasu eksploataciji wazniejszych elementéw, wytaczanie awaryjne

Zabezpieczenie przed
zanikami zasilania

Samoczynny ponowny start po zaniku zasilania lub po krétkotrwatej blokadzie,

podtrzymanie pracy silnika po zaniku zasilania poprzez wykorzystanie odzyskiwanej energii
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ZESTAWIENIE PARAMETROW

TOSHIBA VFMB1

Nazwa Znaczenie Nastawa Nazwa Znaczenie Nastawa
fabr. fabr.
Parametry podstawowe Okreslenie funkcji wejs¢ i wyj$¢ binarnych — cigg dalszy
auh Zapis historii zmian nastaw ) 105 Wybdr priorytetu gdy jednoczesnie 1
parametrow zwarte sq zaciski F-P24 i R-P24
auf Wybér sposobu zadawania 0 107 Wybér sygnatu wejscia analogowego 0
czestotliwosci wyjsciowej VIB(0-10V/-10 - +10 V)
aul Wybér charakterystyki obcigzenia 0 f108 | Wybdr funkcji zawsze aktywnej 2 0
(150% - 60 s / 120% - 60 s) 109 Wybér funkcji wejs¢ VIA i VIB 0
aul | Automatyczny dobor czasow 0 (analogowe / binarne)
przyspieszania i opézniania f110 | Wybdr funkcji zawsze aktywnej 3 6 (ST)
au2 | Nastawa podbicia momentu 0 f111 | Wybdr funkcji wejscia 1 (F) 2
cmod | Wybdr miejsca sterowania napedem 1 f112 | Wybdr funkcji wejscia 2 (R) 4
fmod Wybdr miejsca zadawania 0 f113 | Wybdr funkcji wejscia 3 (RES) 8
czestotliwosci f114 | Wybor funkcji wejscia 4 (S1) 10
fmsl Wybér wielkosci sygnalizowanej 0 f115 | Wybdr funkcji wejscia 5 (S2) 12
przez wyjscie FM f116 | Wybdr funkcji wejscia 6 (S3) 14
fm | Kalibrowanie wyjscia FM AV f117 | Wybdr funkcji wejscia 7 (VIB) 16
fr Wybér kierunku obrotéw silnika (tylko 0 f118 | Wybor funkcji wejscia 8 (VIA) 24
Z panela) 130 | Wybor funkcji wyjscia 1A (RY-RC) 4
acc | Czas przyspieszania 1 10,0 s 131 | Wybor funkcji wyjscia 2A (OUT-NO) 6
dec | Czas opdzniania 1 10,0 s f132 | Wybdr funkcji wyjscia 3 (FL) 10
fh Czestotliwo$¢ maksymalna 80,0 Hz f137 | Wybor funkcji wyjscia 1B (RY-RC) 255
ul Gorna granica czestotliwosci *1 f138 | Wybdr funkcji wyjscia 2B (OUT) 255
Il Dolna granica czestotliwosci 0,0 Hz f139 | Wybér logiki wyjs¢ RY-RC i OUT 0
vl Czestotliwo$¢ bazowa 1 *1 f144 | Czas odpowiedzi wej$¢ 1
vlv__ | Napigcie czestotliwosci bazowej 1 *1 146 Wybor przeznaczenia wejscia S2 0
pt Wybér trybu sterowania U/f 1 *1 (wejscie cyfrowe / wejscie impulsowe)
vb Podbicie momentu ,boost” 1 *2 Wyboér przeznaczenia wejscia S3
- - —— f146 [P L 0
thr Elektroniczne zabezpieczenie ciepine 100% (wejs’me cyfr9we ./’w.ejsme PTC)
silnika - poziom 1 f151 | Wybdr funkcji wejscia 1B (F) 0
olm Wybor charakterystyki elektronicznego *o f152 | Wybdr funkgji wejscia 2B (R) 0
zabezpieczenia cieplnego silnika f153 | Wybér funkcji wejscia 3B (RES) 0
srl | Czestotliwo$¢ stata nr 1 0,0 Hz f154 | Wybér funkcji wejscia 4B (S1) 0
sr2 | Czestotliwos¢ stata nr 2 0,0 Hz f155 | Wybor funkcji wejscia 1C (F) 0
sr3 | Czestotliwos¢ stata nr 3 0,0 Hz f156 | Wybdr funkcji wejscia 2C (R) 0
sr4 | Czestotliwosc¢ stata nr 4 0,0 Hz 167 Pasmo wykrywania zgodnosci 25 Hz
sr5 | Czestotliwos¢ stata nr 5 0,0 Hz czestotliwosci zadanej '
sr6 | Czestotliwos¢ stata nr 6 0,0 Hz Parametry podstawowe 2
sr7 Czestotliwos¢ stata nr 7 0,0 Hz f170 | Czestotliwo$é bazowa 2 50,0 Hz
fpid Sygnat _\(vartoéci rzeczywistej przy 00 f171 | Napiecie czestotliwosci bazowej 2 *1
regulacji PID ' f172 | Podbicie momentu ,boost” 2 *2
typ | Nastawy standardowe 0 Elektroniczne zabezpieczenie cieplne
- = f173 g : 100%
set | Nastawa regionu eksploatacji *1 silnika - poziom 2
sel Wybieranie wyswietlanych 0 f185 | Poziom ochrony przed utykiem 2 150%
P parametrow (standard/ easy) 190 5-punktowa charakterystyka U/f 0.0
fl-- | Parametry rozszerzone od 100 - — czestotliwo$¢ punktu VF1 '
f2-- | Parametry rozszerzone od 200 - f101 5-punktowa charakterystyka U/f 0.0
f3-- | Parametry rozszerzone od 300 - — napiecie punktu VF1 '
f4-- | Parametry rozszerzone od 400 - 192 5-punktowa charakterystyka U/f 0.0
f5-- | Parametry rozszerzone od 500 - — czestotliwo$¢ punktu VF2 '
f6-- | Parametry rozszerzone od 600 - 193 5-punktowa charakterystyka U/f 0.0
f7- | Parametry rozszerzone od 700 - — napiecie punktu VF2 '
f8-- | Parametry rozszerzone od 800 - t194 5-punktowa charakterystyka U/f 0.0
fo- | Parametry rozszerzone od 900 - — czgstotliwos¢ punktu VF3 '
a--- | Parametry rozszerzone od A - 5-punktowa charakterystyka U/f
f195 S 0,0
c--- | Parametry rozszerzone od C - — napiecie punktu VF3
ru Automatyczna edycja zmian nastaw ) 196 5-punktowa charakterystyka U/f 0.0
gr. parametrow — czestotliwos$¢ punktu VF4 '
Parametry rozszerzone f197 5-punktowa charakterystyka U/f 0.0
Okreslenie funkcji wejs¢ i wyjs¢ binarnych — napiecie punktu VF4 '
f100 | Dolna czestotliwo$¢ graniczna 0,0 Hz 5-punktowa charakterystyka U/f
—— = - - 198 L 0,0
1101 | CZestotliwosé Srednia przedziatu 0.0 Hz — czestotliwos¢ punktu VF5
czestotliwosci ' 199 5-punktowa charakterystyka U/f 0.0
102 Szerokos$¢ przedziatu czestotliwosci | 2,5 Hz — napiecie punktu VF5 ’
f104 | Wybor funkcji zawsze aktywnej 0 Uwaga *1: Zaleznie od wybranego menu wstepnego

Uwaga *2: Nastawa fabr. zalezna od wielkosci falownika




ZESTAWIENIE PARAMETROW (ciag daiszy)

TOSHIBA VFMB1

Nazwa Znaczenie Nastawa Nazwa Znaczenie Nastawa
fabr. fabr.
Parametry czestotliwosciowe Parametry wyboru trybu pracy
Ustalenie priorytetu wej$¢ zadawania f300 | Czestotliwos¢ komutacii 12 kHz
f200 T 0 —
czestotliwosci 301 | Samoczynny ponowny start silnika 0
f201 | Wejscie VIA; nastawa punkiu 1 0% £302 Podtrzymanie pracy silnika po zaniku 0
f202 | Wejscie VIA; czestotliwos¢ punktu1 | 0,0 Hz napiecia zasilania
f203 | Wejscie VIA; nastawa punktu 2 100 % f303 | Liczba préb ponownego wigczenia 0
f204 | Wejscie VIA; czestotliwos¢ punktu 2 *1 f304 | Hamowanie dynamiczne (niemozl./mozl.) 0
f205 | Wejscie VIA; moment dla punktu 1 0% £305 Ochrona przed zbyt wysokim >
f206 | Wejscie VIA; moment dla punktu 2 100 % napieciem obwodu posredniego
f207 | Wybor miejsca zadawania czestotl. 2 1 £307 Korekcja napigcia zasilania 1
209 Filtr wejscia analogowego 64 ms (ograniczanie napiecia wyjsciowego)
f210 | Wejscie VIB; punkt odniesienia 1 0% 308 | Rezystancja opornika hamujacego *2
f211 | Wejscie VIB; czestotliwos¢ punktu 1 0,0 Hz 309 | Moc opornika hamujgcego *2
f212 | Wejscie VIB; punkt odniesienia 2 100 % f311 | Blokada biegu wstecznego 0
f213 | Wejscie VIB; czestotliwo$¢ punktu 2 *1 f312 | Tryb losowy wyboru czestotliwo$ci PWM 0
f214 Wejscie VIB; moment dla punktu 1 0% (316 Wybér trybu sterowania czestotliwoscig 1
f215 Wejscie VIB; moment dla punktu 2 100 % PWM (redukcja automatyczna)
f216 | Wejscie VIC; punkt odniesienia 1 0% f317 | Czas synchronicznego opdzniania 20s
f217 | Wejscie VIC; czestotliwo$¢ punktu 1 0,0 Hz f318 | Czas synchronicznego przyspieszania 20s
f218 | Wejscie VIC; punkt odniesienia 2 100 % 319 Goérna granica przewzbudzenia przy 120%
f219 | Wejscie VIC; czestotliwo$¢ punktu 2 *1 pracy pradnicowej
f220 | Wejscie VIC; moment dla punktu 1 0% f320 | Wzmocnienie ,drooping” 0
f221 | Wejscie VIC; moment dla punktu 2 100 % f323 | Zakres momentu bez regulacji 10 %
f240 | Czestotliwo$¢ rozpoczecia rozruchu 0,5 Hz 1324 | Filtr wyjsciowy regulacji 100,0
Czestotliwos¢ poczatkowa pracy (328 Tryb pracy z matym obcigzeniem i 0
f241 | (przy sterowaniu praca silnika przez 0,0 Hz duzg predkoscia
wartos¢ zadang czestotliwo$ci) rapg | Funkcja nauki pracy z malym obciazeniem 0
f242 | Histereza czestotliwosci poczatkowej | 0,0 Hz i duzg predkoscig
Czestotliwosé PWM podczas Czestotliwos¢ pracy z matym obcigzeniem
f249 harenowania DC P 4,0 kHz 1330 idL?ia predkoé?:ia g Y * 1
£250 Czestotliwos¢ rozpoczecia 0.0 Hz Dolna granica czestotliwosci przefgczania
hamowania pradem statym ' f331 | na prace z matym obcigzeniem i duzg 40,0 Hz
f251 | Prad hamowania DC 30 % predkoscig
f252 | Czas hamowania DC 10s f332 Czas oczekiwania na prace z matym 05s
f254 | Blokowanie watu silnika 0 obcigzeniem i duza predkoscig, '
256 Dppuszczalny czas pracy z czest_otliwo$— 00s f333 | Czas wykrywan!a matego obcigzenia 10s
cig rowng dolnej granicy czestotliwosci ' 1334 | Czas wykrywania duzego obcigzenia 0,5s
f260 | Czestotliwos¢ pracy impulsowej (JOG)| 0,0 Hz Moment przetaczania podczas pracy
p ——— 335 o - 50%
261 Sposob zatrzymywania silnika przy 0 silnikowej
pracy impulsowej 336 Moment deowiadajqcy duz_er_nu _ 100%
262 Tryb pracy impulsowej przy 0 obcigzeniu podczas pracy silnikowej
sterowaniu z panela t337 Moment odpowiadajacy duzemu obcia- 50%
f264 | Wejscie UP — czas odpowiedzi 0,1s zeniu podczas pracy ze statg predkoscig,
f265 | Wejscie UP — poskok czestotliwosci 0,1 Hz t338 Moment przetaczania podczas 50%
f266 | Wejscie DOWN — czas odpowiedzi 01ls hamowania odzyskowego
f267 | Wejscie DOWN — poskok czestotliw. 0,1 Hz 340 | Czas petzania 1 0,00s
Warto$¢ poczatkowa czestotliwosci Wybdr trybu hamowania (podnoszenie,
268 przy reguFI)acji ?LJP/DOWNQ 0.0 Hz f341 prgca Wrgoziomie) ® 0
269 Pamie¢ zmian wartosci poczatkowe;j 1 (342 Wybér wejscia podziatu momentu 0
czestotliw. przy regulacji UP/DOWN obcigzenia
f270 | Czestotliwos$¢ zabroniona nr 1 0,0 Hz t343 Nastawa momentu wstepnego 100%
f271 | Zakres pominigcia czestotliwoscinr 1| 0,0 Hz podnoszenia (tylko gdy 342 = 4)
f272 | Czestotliwos¢ zabroniona nr 2 0,0 Hz f344 | Wspdtcz. obnizania momentu wstepnego | 100%
f273 | Zakres pominiecia czestotliwoscinr 2 | 0,0 Hz f345 | Czas zwolnienia hamulca 0,05s
f274 | Czestotliwos¢ zabroniona nr 3 0,0 Hz f346 | Czestotliwo$¢ petzania 3,0Hz
f275 | Zakres pominigcia czestotliwoscinr 3 | 0,0 Hz 347 | Czas pefzania 2 0,1s
f287 | Czestotliwos¢ stata nr 8 0,0 Hz 348 | Funkcja nauki czasu hamowania 0
f288 | Czestotliwos¢ stata nr 9 0,0 Hz 349 Funkcja zawieszajaca przyspieszanie 0
f289 | Czestotliwos¢ stata nr 10 0,0 Hz /opdznianie
f290 | Czestotliwosc¢ stata nr 11 0,0 Hz f350 | Czestotliwos¢ zawieszenia przyspieszania| 0,0 Hz
f291 | Czestotliwos¢ stata nr 12 0,0 Hz f351 | Czas zawieszenia przyspieszania 0,0s
f292 | Czestotliwos¢ stata nr 13 0,0 Hz 352 | Czestotliwo$¢ zawieszenia opdzniania 0,0 Hz
f293 | Czestotliwos¢ stata nr 14 0,0 Hz 1353 | Czas zawieszenia opdzniania 0,0s
f294 | Czestotliwos¢ stata nr 15 0,0 Hz Uwaga *1: Zaleznie od wybranego menu wstepnego
f295 | Praca wymuszona (niemozl./mozliwa) 0 Uwaga *2: Nastawa fabr. zalezna od wielkosci falownika




ZESTAWI EN I E PARAM ET ROW (ciag dalszy)

przyspieszania / opdzniania (1, 2, 3)

TOSHIBA VFMB1

Nazwa Znaczenie Nastawa Nazwa Znaczenie Nastawa
fabr. fabr.
Parametry wyboru trybu pracy —ciag dalszy Parametry zwigzane z przyspieszaniem i opéznianiem - cd.
f359 | Czas oczekiwania regulatora PID O0s 505 Czestotliwo$¢ zmiany czaséw 0.0 Hz
f360 | Regulacja PID 0 przyspieszania i op6zniania 1i 2 '
f361 | Filtr op6zniajacy 0,1s 506 Nastawa dolnego punktu przegiecia 10%
f362 | Wspdtczynnik proporcjonalnosci 0,30 krzywej S
363 | Wspotczynnik catkowania 0,20 (507 Nastawa gornego punktu przegiecia 10%
366 | Wspotczynnik rézniczkowania 0,00 krzywej S
f367 | Gorna granica przetwarzania *1 f510 | Czas przyspieszania 3 10s
f368 | Dolna granica przetwarzania 0,0 Hz f511 | Czas opdzniania 3 10s
£369 Wybér vyejég:ia sygng’ru wartosci 0 t512 Ksztatt charakterystyki 0
rzeczywistej regulacji PID przyspieszania / opézniania 3
372 Zwiekszgnie wartosci pr;etwarzam_ej 100s 513 Czestqtliwoé_c’: _zmiqny pza_sc'nw_ 0.0 Hz
(regulacja PID predkosci obrotowej) przyspieszania i opozniania 2 i 3
Zmniejszenie wartosci przetwarzanej Czas opdzniania po wytaczeniu
f373 (regulgcja PID predkogci obrotowej!) 10,0s 1515 awaryjnF))/m Po 1A 10,0
f378 | llos¢ impulsow wejscia impulsowego | 250 pps Doktadno$¢ nastawy czasow
P " 519 . . PN 0
Wybdr charakterystyki regulatora PID przyspieszania/opdzniania
f380 . 0 - A
(w przod /w tyth) Parametry zabezpieczen
f382 | Sterowanie ,HIT & STOP” 0 f601 | Poziom ochrony przed utykiem 1 150%
383 | Czestotliwos¢ sterowania ,HIT & STOP” 5,0 Hz 602 Pamig¢ informacji o wytaczeniach 0
£389 Czgstotliwo$¢ odniesienia przy 0 awaryjnych falownika
re_gulaql PID . _ 603 Tryb pracy wejscia zewngtrznego 0
301 Histereza czestotliwosci dolnej 0.2 Hz awaryjnego zatrzymywania napedu
granicy przetwarzania ' 604 Czas hamowania DC podczas 10s
Parametry silnika zatrzymywania awaryjnego !
f400 | Auto-tuning 0 605 Kontrola obecnosci faz napiecia 0
f401 | Wzmocnienie czestotliwosci poslizgu 50% wyjsciowego falownika
Wielko$¢ automatycznego podbicia Ograniczenie czasu pracy silnika
f402 momentu / P 50% f607 z grzeciqzeniem 150?%; Y 300s
f405 | Moc znamionowa silnika *2 (608 Kontrola obecnosci faz napiecia 1
f415 | Pragd znamionowy silnika *2 zasilania falownika
f416 | Prad biegu jatowego silnika *2 609 Histereza wykrywania za niskiego pradu 10%
f417 | Znamionowa predko$¢ obrot. silnika *1 wyjsciowego
taa1 Poziom_l _ograni_czenia momentu przy 250% 610 Awary_jng zatrzymanie Qapedu z powodu 0
pracy silnikowej zbyt niskiego pradu wyjsciowego
443 Poziom 1 ograni(_:zenia momentu przy 250% f611 | Minimalna warto$¢ pradu wyjsciowego 0%
pracy hamowaniu odzyskowym 12 | CZas pracy z pradem ponizej wartosci 0s
t444 Poziom_2 _ograni_czenia momentu przy 250% minimalnej
pracy silnikowej 613 Wykrywanie zwarcia na wyjsciu 0
(445 Poziom 2 ograniczenia momentu przy 250% falownika podczas rozruchu
pracy hamowaniu odzyskowym 615 Awaryjne zatrzymanie napedu z powodu 0
Przyspieszanie/opdznianie po przecigzenia silnika momentem
fa51 | przekroczeniu poziomu ograniczenia 0 Poziom wykrywania przecigzenia
momentu f616 150%
momentem
Czas wykrycia utyku przy prac Czas pracy z momentem powyzej
f452 silnikov\Yvyejry i przy pracy 0.00s 1618 Wartogci myaksymalnej Pones) 05s
Wybor strefy statego ograniczenia Histereza poziomu wykrywania
f454 momentu 0 f619 przecigzenia momentem 10%
f458 | Moment bezwtadnosci obcigzenia 1,0 f620 | Sterowanie wentylatorami chtodzenia 0
Parametry wejsc i wyjs¢ 2 621 Poziom alarmowy tgcznego czasu 876
f470 | Przesuniecie wejscia VIA 128 pracy falownika
f471 | Wzmocnienie wejscia VIA 128 (626 Poziom przepieciowej ochrony przed -
f472 | Przesuniecie wejscia VIB 128 utykiem
f473 | Wzmocnienie wejscia VIB 128 627 Awaryjne zatrzymanie z powodu zbyt 0
f474 | Przesunigecie wejscia VIC 128 niskiego napiecia zasilania
f475 | Wzmocnienie wejscia VIC 128 Metoda wykrywania przecigzenia
- - - - T f631 - 0
Parametry zwigzane z przyspieszaniem i opdznianiem falownika
500 Czas przyspieszania 2 10,0 s t632 Pamie¢ wytgczenia przez elektroniczne 0
f501 | Czas opdzniania 2 10,0 s zabezpieczenie cieplne
502 Kszta’rt_ charal_derystyki o 0 633 Po_zio_m wykrycia przerwy w obwodzie 0
przyspieszania / opdzniania 1 wejscia (VIC)
503 Kszta’ft_ charalfterystyki o 0 t634 Srednia roczna temperat_ura otoczenia 3
przyspieszania / opézniania 2 (alarm do wymiany czesci)
504 Wybér charakterystyki 1 Uwaga *1: Zaleznie od wybranego menu wstepnego

Uwaga *2: Nastawa fabr. zalezna od wielkosci falownika




ZESTAWIENIE PARAMETROW (cag datszy)

panelu zewnetrznym (jak f710)

TOSHIBA VFMB1

Nazwa Znaczenie Nastawa Nazwa Znaczenie Nastawa
fabr. fabr.
Parametry zabezpieczen — ciag dalszy Parametry zwigzane z panelem sterowania — cigg dalszy
t644 Wybér trybu pracy po W_y'kr.yciu 0 721 Sposbb z_atrzymywania ngpedu z panela 0
przerwy w obwodzie wejscia VIC sterowania (czas éey/ wybieq)
f645 | Wybodr ochrony termicznej PTC 1 729 Obroét charakterystyki wejscia 0
(646 Wartqéé re;ystancji wykrywania 3000 O zadajacego z panela sterowania
przecigzenia PTC Blokada zmiany nastaw czestotliwosci
llo$¢ rozruchéw zakonczonych O panela (fc) L
648 999,0 - -
alarmem 31 Wykrywanie roz%_aczenla zewnetrznego 0
649 | Czestotliwos¢ ,fallback” 0 Hz panela sterowania
f650 | Praca wymuszona (niemozl./mozliwa) 0 732 Korzystanie z przycisku local/remote 1
f657 | Poziom alarmowy przecigzenia 50% na zewnetrznym panelu sterowania
(660 Wybér wejscia prze.s'uyvajqcego 0 733 | Korzystanie z przycisku RUN falownika 0
charakterystyke wejscia zadajgcego 734 | Korzystanie z przycisku STOP falownika 0
661 Wybor wejscia obrqgajqcego . 0 f735 | Resetowanie falownika z panela 0
charakterystyke wejscia zadajacego f73g | ZMiana nastaw parametrow cmod i 1
(663 Wybdr funkcji wejscia analogowego 0 fmod podczas pracy
VIB 737 Korzystanie z wszystkich przyciskéw 0
Parametry zwigzane z wyj$ciami falownika
(669 Wybdr rodzaju sygnatu wyjscia OUT 0 738 | Nastawa hastg (f700) 0
(wyjscie binarne / impulsowe) f739 | Weryfikacja hasta 0
676 Wybor funkcji wyjscia impulsowego 0 740 | Wigczenie sledzenia 1
ouT f741 | Cykl $ledzenia 2
677 Na_s’ta.vva} maksymalnej ilosci impulséw | 0,80 f742 | Przebieg $ledzony 1 0
wyjscia impulsowego kpps f743 | Przebieg $ledzony 2 1
f678 | Filtr wyj$cia impulsowego 64 ms f744 | Przebieg $ledzony 3 2
f679 | Filtr wejscia impulsowego 2ms f745 | Przebieg $ledzony 4 3
f681 | Wybdr sygnatu wyjscia analogowego 0 f746 | Filtr monitorowania 200 ms
f694 | Filtr wyjscia analogowego 2ms f748 | Pomiar catkowitej energii wyjsciowej 0
691 Nachylenie charakterystyki wyjscia 1 749 Wybc').r.jedpo.stki miary catkowitej %0
analogowego energii wyjsciowej
692 Polaryzacja wstepna wyj$cia 0.0% f750 | Wybér funkgji przycisku EASY 0
analogowego ' 751 — parametr 1 3
Parametry zwigzane z panelem sterowania 752 — parametr 2 4
f700 | Blokada zmian nastaw parametrow 753 — parametr 3 9
701 Wybér jednostek miar wielkosci 754 — parametr 4 10
fizycznych (% lub Hz, V, A) 755 — parametr 5 600
702 Dowoln_y wybor jednostki miar 1 756 — parametr 6 6
(mnoznik) 757 — parametr 7 999
703 Zakres stosowania dowolnego 0 758 — parametr 8 999
wyboru jednostek miar 759 — parametr 9 999
Nachylenie charakterystyki f760 | » | —parametr 10 999
f705 | wyswietlacza przy dowolnym wyborze 1 f761 || —parametr 11 999
jednostki miar f762_ | & [ —parametr 12 999
706 Polaryzacja wstepna wyfé,wietlacz_a | 0.00 Hz 763 g — parametr 13 999
przy dowolnym wyborze jednostki miar| - f764 | ©| —parametr 14 999
Dowolny krok 1 (przy pojedynczym 765 = parametr 15 999
707 nacisnieciu przyciskow na panelu) 0,00 Hz 766 % — parametr 16 999
708 Dowolny Iqok 2 (wyswietlacz na panelu 0 f767 | & | —parametr 17 999
sterowania) 768 |-2 | — parametr 18 999
709 Funkqja podltrzymania wielkosci 0 769 '% — parametr 19 999
wyswietlanej f770 | £| —parametr 20 999
710 Wybdr wielkosci _wyéwietlanej na 0 771 E — parametr 21 999
panelu sterowania 772 — parametr 22 999
f711 Status monitora 1 2 773 — parametr 23 999
712 Status monitora 2 1 774 — parametr 24 999
713 Status monitora 3 3 f775 — parametr 25 999
714 Status monitora 4 4 776 — parametr 26 999
715 Status monitora 5 5 f777 — parametr 27 999
716 Status monitora 6 6 778 — parametr 28 999
f717 Status monitora 7 27 779 — parametr 29 999
718 Status monitora 8 0 780 — parametr 30 999
719 Anulowan.ie po!ecgnia pracy po 1 f781 — parametr 31 999
roztgczeniu wejécia ST 782 — parametr 32 999
720 Wybor wielkosci wyswietlanej na 0 Uwaga *1: Zaleznie od wybranego menu wstepnego

Uwaga *2: Nastawa fabr. zalezna od wielkosci falownika




ZESTAWIENIE PARAMETROW (cag datszy)

Nazwa Znaczenie Nastawa Nazwa Znaczenie Nastawa
fabr. fabr.
Parametry komunikacyjne Parametry komunikacyjne — cigg dalszy
f800 | Predkos¢ transmisji danych 3 f875 | Dane odczytu blokowego 1 0
f801 | Parzysto$c 1 f876 | Dane odczytu blokowego 2 0
f802 | Numer identyfikacyjny falownika 0 f877 | Dane odczytu blokowego 3 0
(803 Opdznienie awaryjnego zatrzymania 00s 878 | Dane odczytu blokowego 4 0
z powodu btedu komunikacji ' 879 | Dane odczytu blokowego 5 0
804 Reakcja na wykrycie biedu 0 f880 | Notatki 0
komunikaciji f899 | Resetowanie funkcji komunikacyjnych 0
f805 | Czas oczekiwania na transmisje 0,00 s Parametry dla silnikow PM
(306 _Okreélenie falownika jako master lub 0 Poziom prqdoyvy wykrycia zgubienia
jako slave f910 | kroku (dla silnikow z magnesami 100%
808 | Warunek wykrycia btedu komunikacji 1 trwatymi PM)
Nastawa punktéw charakterystyki Czas wykrycia zgubienia kroku (dla
f810 s . . . 0 fol11 S, . . 0,00 s
wejscia komunikacyjnego silnikdw z magnesami trwatymi)
f811 | Nastawa punktu 1 0% f912 | Indukcyjnos¢ wzgledem osi q 10,00 mH
f812 | Czestotliwosé punktu 1 0,0 Hz f913 | Indukcyjnos¢ wzgledem osi d 10,00 mH
f813 | Nastawa punktu 2 100% f915 | Wybdr trybu sterowania PM 3
814 | Czestotliwo$¢ punktu 2 *1 Parametry przesuwu
829 Protol_<c')l komunikacyjny 0 f980 | Wybor przesuwu _ _ 0
(Toshiba / Modbus RTU) f981 | Przesuw czasu przyspieszania 25.0s
(356 Liczba .bieg.unc’)w silnika do celow f982 | Przesuw czasu opdzniania 25.0s
komunikacji f983 | Krok przesuwu 10.0%
f870 | Dane zapisu blokowego 1 0 1984 | Krok przeskoku przesuwu 10.0%
f871 | Dane zapisu blokowego 2 0 Uwaga *1: Zaleznie od wybranego menu wstepnego

Funkcje wejs¢ sterowniczych F, R, RES, S1, S2, S3 oraz VIB i VIA uzytkowanych jako wejscia binarne (parametry 104,
108, f110 do f118, f151 do f156, oraz parametry sterowania sekwencyjnego a973 do a976)

TOSHIBA VFMB1

Logika Logika
pozy- | nega- | Przeznaczenie wejscia sterowniczego pozy- | nega- | Przeznaczenie wejscia sterowniczego
tywna | tywna tywna | tywna

0 1 Brak przypisanej funkgji 76 77 | TRACE — wyzwolenie funkgji $ledzenia

2 3 F — polecenie zatgczenia w przod 78 79 HSLL — blokowanie pracy z matym

4 5 R — polecenie zataczenia w tyt obcigzeniem i duzg predkoscig

6 7 | ST — gotowos$c¢ do pracy 80 81 | HDRY — podtrzymanie wyjscia RY-RC

8 9 RES — polecenie resetowania 82 83 | HDOUT — podtrzymanie wyj$cia OUT-NO

10 11 | SS1 — wybdr czestotliwosci statej 1 88 89 | UP — polecenie zwiekszania czestotliwo$ci

12 13 | SS2 — wybdr czestotliwosci statej 2 20 91 | DWN - polecenie zmniejszania

14 15 | SS3 — wybdr czestotliwosci statej 3 czestotliwosci

16 17 | SS4 — wybdr czestotliwosci statej 4 92 93 CLR - polecenie zerowania pamieci nastaw

18 19 | JOG — wybdr trybu pracy impulsowej czestotliwosci

20 21 | EXT — polecenie zatrzymania awaryjnego 96 97 | FRR — polecenie zatrzymania wybiegiem

22 23 | DB — polecenie hamowania DC 98 99 | FR — wybor kierunku obrotow

24 25 | AD2 —wybor 2 zestawu czasow acc/dec 100 101 | RS — polecenie start / stop

26 27 | AD3 — wybdr 3 zestawu czaséw acc/dec 104 105 FCHG — polecenie zmiany miejsca zadawania

28 29 | VF2 — wiaczenie 2 trybu sterowania U/f czestotliwosci

32 33 | OCS2 — 2 poziom ochrony przed utykiem 106 107 FMTB — zadawanie czestotliwosci z listwy

36 37 | PID — wigczenie regulatora PID zaciskowej (wejscie VIA)

46 47 OH2 - wejécig sygnatu przegrzania 108 109 CMTB - sterovyanie napedem z listwy
urzadzenia zewnetrznego zaciskowej

48 49 | SLC — przetgczenie na sterowanie lokalne PWE — pozwolenie na zmiane nastaw

- 110 111 .

50 51 HD — podtrzyr_nanle pracy napedu (przy parametrow . . .
sterowaniu 3-przewodowym) 120 121 | FSTP1 — polecenie szybkiego zatrzymania 1

52 53 | IDC — kasowanie catkowania/ /rézniczkow. 122 123 | FSTP2 — polecenie szybkiego zatrzymania 2

54 55 | DR — przetagczanie charakterystyki PID 134 135 | TVS — sygnat zezwalajgcy na przesuwanie

56 57 | FORCE — zezwolenie na prace wymuszong, 140 141 | SLOWF — opdznianie przy ruchu ,w przéd”

58 59 | FIRE — polecenie pracy awaryjnej 142 143 | STOPF — zatrzymanie przy ruchu ,w przéd”

60 61 DWELL — polecenie zawieszenia 144 145 | SLOWR — opéznianie przy ruchu ,w ty’
przyspieszania / op6Zniania 146 147 | STOPR — zatrzymanie przy ruchu ,w tyt’

62 63 KEB — p_ole(_:enie synchronizacji po zaniku 200 201 | PWP — blokada zmian nastaw parametrow
zasilania 202 203 PRWP — blokgda odczytu nastaw

64 65 | MYF —wyzwolenie sterowania parametréw
sekwencyjnego W przypadku logiki negatywnej kod polecenia jest uzupetniony

74 | 75 |CKWH —zerowanie wewnetrznego litera N, np.; F i FN, SS1 i SS1N, PID i PIDN, itd.
watomierza (tgczne zuzycie energii)



ZESTAWIENIE PARAMETROW (cag datszy)

Funkcje wyjs¢ sterowniczych RY-RC, OUT-NO i FL (parametry f130 do {132, oraz f137, f138)

Logika Logika
pozy- | nega- | Przeznaczenie wyjsScia sterowniczego pozy- | nega- | Przeznaczenie wyjcia sterowniczego
tywna | tywna tywna | tywna
0 1 LL — sygnalizacja dolnej granicy 106 107 LLD - sygnalizacja matego obcigzenia
czestotliwosci wyjsciowej momentem wspotpracujgcego silnika
UL - sygnalizacja osiggniecia goérnej HLD — sygnalizacja duzego obcigzenia
2 3 . IO Y . 108 109 . . o
granicy czestotliwosci wyjsciowe;j momentem wspdipracujacego silnika
LOW - sygnalizacja niskiej predkosci LLS - sygnalizacja pracy z czestotliwo$cig
4 5 . 120 121 . ! . e
obrotowej rowng dolnej granicy czestotliwosci
RCH - sygnalizacja osiagniecia KEB — sygnalizacja pracy synchronicznej
6 7 NSO ; 122 123 - A
czestotliwosci zadanej pozanika zasilania
8 9 RCHF - sygnalizacja osiagniecia nasta- 124 125 | TVS — przesuwanie w toku
wionego poziomu czestotliwosci wyj. 126 127 | TVSD — przesuwanie op6zniania w toku
FL — sygnalizacja zatrzymania LTA — sygnalizacja przekroczenia czasu do
10 11 ' ! 128 129 ; s .
awaryjnego falownika wymiany czeéci falownika
POC — ostrzezenie przed przecigzeniem POT — ostrzezenie przed przecigzeniem
14 15 pradowym 130 131 silnika momentem
POL - ostrzezenie przed przecigzeniem FMOD - sygnalizacja zadawania
16 17 S : - 132 133 AP
powyzej nastawionego poziomu czestotliwosci 2 (wg nastawy f207)
20 21 POH — ostrzezenie przed przegrzaniem 136 137 FLC — sygnalizacja sterowania falownika z
falownika listwy zaciskowej lub panela sterowania)
POP — ostrzezenie przed zbyt wysokim FORCE - sygnalizacja pracy wymuszonej
22 23 napieciem 138 139 falownika
MOFF — sygnalizacja zbyt niskiego FIRE — sygnalizacja pracy awaryjnej
24 25 e P : 140 141 . X L
napiecia zasilania falownika falownika (ze specjalng czestotliwoscia)
UC - sygnalizacja zbyt niskiego pradu PIDF — sygnalizacja zgodnosci
26 27 o 144 145 S - . .
wyj$ciowego czestotliwosci zadanej i realizowane;j
OT - sygnalizacja przecigzenia silnika FLR — sygnalizacja btedu (takze w czasie
28 29 146 147
momentem samoczynnego ponownego rozruchu)
POLR - ostrzezenie przed PTCA — sygnalizacja przecigzenia silnika (od
30 31 o : . 150 151 N
przecigzeniem opornika hamujacego czujnikéw PTC)
RUN - sygnalizacja pracy lub STO - sygnalizacja bezpiecznej wielkosci
40 41 hamowania DC 152 153 momentu
HFL — sygnalizacja znaczgcej awarii DISK - sygnalizacja przerwy w obwodzie
42 43 - 154 155 2
(oxe, oxh, o1, &, genl, itp. wejscia analogowego VIB
44 45 LFL — sygnalizacja mniej znaczacej 156 157 | LI1 —sygnalizacja stanu wejscia F
awarii (o1 -3, ol -3,0n, itp. 158 159 | LI2 — sygnalizacja stanu wejscia R
50 51 FAN — sygnalizacja wigczenia 160 161 LTAF — sygnalizacja przekroczenia czasu
wentylatora chtodzenia falownika do wymiany wentylatora falownika
JOG - sygnalizacja pracy impulsowej NSA — sygnalizacja przekroczenia
52 53 . 162 163 e p .
falownika nastawionej ilosci wylaczen awaryjnych
54 55 JBM — sygnalizacja sterowania praca, 166 167 | DACC — trwa przyspieszanie silnika
falownika przez urzadzenia zewn. 168 169 | DDEC — trwa opoznianie silnika
56 57 COT - sygnalizacja przekroczenia 170 171 | DRUN — trwa praca ze statg predkoscig
tacznego czasu pracy falownika 172 173 | DDC — trwa hamowanie silnika
58 59 COMOP - sygnalizacja btedu komunikaciji 222 223 | LSFO1 — wyscie logicznej funkcji sekwenc.1
modutéw komunikacyjnych 224 225 | LSFO2 — wyscie logicznej funkcji sekwenc.2
60 61 FR — sygnalizacja biegu ,w przod”/'w tyt’ 226 227 | LSFO3 — wyscie logicznej funkcji sekwenc.3
silnika dotaczonego do falownika 228 229 | LSFO4 — wyscie logicznej funkcji sekwenc.4
62 63 RDY1 - sygnalizacja gotowosci falownika 230 231 | LSFOS5 — wyscie logicznej funkcji sekwenc.5
do pracy 1 (ST i RUN zatgczone) 232 233 | LSFO6 — wyscie logicznej funkcji sekwenc.6
64 65 RDY2 - sygnalizacja gotowosci falownika 234 235 | LSFO7 — wyscie logicznej funkcji sekwenc.7
do pracy 2 (zataczone inne polecenia) 236 237 | LSFO8 — wyscie logicznej funkcji sekwenc.8
68 69 BR — sygnalizacja zwolnienia hamowania 238 239 | LSFO9 — wyscie logicznej funkcji sekwenc.9
silnika 240 241 | LSFO10 — wyscie logicznej funkcji sekwenc.10
70 71 PAL — ostrzezenie przed przecigzeniem 242 243 | LSFO11 — wyscie logicznej funkcji sekwenc.11
(POL, POLR, POT, MOFF, UC, itp.) 244 245 | LSFO12 — wyscie logicznej funkcji sekwenc.12
78 79 COME - sygnalizacja btedu komunikacji 246 247 | LSFO13 — wyscie logicznej funkcji sekwenc.13
tacza RS485 248 249 | LSFO14 — wyscie logicznej funkcji sekwenc.14
92 93 DATA 1 — Wyj$cie transmisji danych 1 250 251 | LSFO15 — wyscie logicznej funkgji sekwenc.15
— bit 0 z FAS0 jest zatgczony 252 253 | LSFO16 — wyscie logicznej funkcji sekwenc.16
94 g5 | DATA 2 —Wyjscie transmisji danych 2 253 AOFF — wyjscie zawsze wytgczone OFF
—bit 1 z FA50 jest zatgczony 254 AON — wyjscie zawsze wiaczone ON

W przypadku logiki negatywnej kod przeznaczenia wyjscia jest uzupetniony literg N, np.; LL i LLN, RCH i RCHN, OT i OTN, itd.
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KOMUNIKATY OSTRZEGAWCZE | ALARMOWE

Komunikat na
wyswietlaczu

Rodzaj ostrzezenia

Komunikat na
wyswietlaczu

Rodzaj ostrzezenia lub alarmu

Komunikaty nie wigzace sie z zatrzymaniem awaryjnym

off

Regulator zablokowany (ST — rozwarte)

a-05

Przekroczona gérna dopuszczalna granica
czestotliwosci wyjsciowej

charakterystyki U/f jest zbyt duze

moff Zbyt niskie napiecie sieci a17 Uszkodzqny przycisk na panelu
rry Realizowanyjest samoczynny ponowny sterowan!a : : :
start po chwilowym zaniku napiecia 228 Alarm wejscia S3, pofozenie Jra’c:_znlka Sw2
Btedna nastawa punktéw 1 i 2 i nastawa parametru f147 sg réozne
Erl charakterystyki wejscia analogowego atn Trwa auto-tuning
clr Zatwierdzenie polecenia kasowania alos Przerwa w obwodzie wejscia VIC
eoff Zatwierdzenie zatrzymania awaryjnego fire Trwa praca wymuszona
hi/lo Btad nastawy wartosci parametrow pra Obwaod wejscia ST jest przerwany
Wyswietlanie pierwszej/ostatniej nastawy pass/fail Niewtasciwe hasto
herd/ end . . — - -
z grupy okreslonej parametrem ouvn easy/std Wyswietlanie trybu nastawy parametrow
db Trwa hamowanie prgdem statym set Nastawa regionu eksploatacji
el, e2, e3 Wyswietlacz na panelu przepetniony nerr Komunikat wyswietlany gdy brak jest btedu
stop Zatrzymanie z powodu zaniku zasilania o Brak szczegotowych informacii
Zatrzymanie silnika z powodu zbyt diugiej 0 poprzednim biedzie
Istp pracy z czestotliwoscig ponizej dolnej
granicy Komunikaty alarmowe wyswietlane podczas pracy
init Parametry w trakcie inicjalizacji c Alarm przecigzeniowy pradowy (patrz oy)
201 Gdy pt = 7 — niewtasciwie ustawione p Alarm przepieciowy (patrz or) .
parametry 5-pkt charakterystyki U/f I Alarm przecigzeniowy (patrz o1 i or2)
2-02 Gdy pt = 7 — nachylenie 5-pkt h Przegrzanie (patrz oh)
t

Btad komunikacji (patrz err5)

KOMUNIKATY O BtEDACH

Komunikat na
wyswietlaczu

Rodzaj btedu

Komunikat na
wyswietlaczu

Rodzaj btedu

ocl Nadmierny prad obcigzenia podczas eepl Btad 1 pamieci EEPROM (bfad zapisu)
przyspieszania Btad 2 pamigci EEPROM (bfad inicjalizacji

oc2 Nadmierny prad obcigzenia podczas eep2 lub wytaczenie zasilania podczas nastawy
opdzniania )

oc3 Nadmierny prad obcigzenia (w module gen3 Btad 3 pamieci EEPROM (btad odczytu)
mocy) podczas pracy ze statg predkoscig err2 Biad pamieci RAM

ocl Nadmierny prad obcigzenia podczas err3 Btad pamieci ROM
rozruchu err4 Btad CPU 1

oca Nadmierny prad wewnatrz falownika errs Btad komunikacji
podczas rozruchu err7 Biad detektora pradu wyjsciowego

ephi * Brak fazy napiecia zasilania err8 Btad wyposazenia opcyjnego
epho * Brak fazy napiecia wyj$ciowego uc * Za maly prad podczas pracy

opl Zbyt Wysokie_napiecie podczas upl * Za niskie napiecie zasilania
przyspieszania etn/etnl Blad autotuningu

op2 Zbyt wysokie napigcie podczas etn2/etn3
opdzniania ef2 Btad doziemienia

op3 Zbyt wysokie napiecie podczas pracy ze sout * Zgubienie kroku (dla silnikéw PM)
statg predkoscig etyp Btad typu falownika

oll Przecigzenie falownika e-13 Biad predkosci — za wysoka predkos¢ obr.

ol2 Przecigzenie silnika e-18 * Przerwa w obwodzie wejscia analog. VIC

ol3 Przecigzenie modutu mocy falownika e-19 Btad komunikacji pomigedzy CPU sterowania

olr Przecigzonie rezystora hamujgcego -20 Btad sterowania U/f — zbyt duze podbicie

ot* Przeciazenie momentem 1 momentu

ot2 Przecigzenie momentem 2 e-21 Btad CPU 2

oh Przekroczenie dopuszczalnej e-23 Btad wyposazenia opcyjnego 2
temperatury falownika e-26 Btad wyposazenia opcyjnego 3

oh2 Zewnetrzne zabezpieczenie termiczne e-32 Btad PTC

e Zewnetrzne zatrzymanie awaryjne g-37 Bfad zatrzymania serwo

TOSHIBA VFMB1
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PANEL STEROWANIA

( 1\

Gorna pokrywa czotowa

Pokrywa zaciskéw zasilania

obwoddéw mocy dla jednostek
\do 4 KW wigcznie. ) \

~

Dioda EASY

Swieci, gdy przycisk EASY
jest aktywny.

( )

Dioda RUN

Swieci, gdy zataczone jest pole

Gdy $wieci, wigczony jest tryb \ 5
zmiany nastaw parametréw. [

Gdy miga, wigczony jest 0
| parametr auh lub gru.

AN

4 )
Dioda MON

W chwili, gdy $wieci, wigczony
jest tryb monitorowania. Miga,
gdy falownik jest w trybie
wyswietlania szczegbtowych
informacji o poprzednich

\ bfedach.

-

( A

Przycisk RUN

Nacisnij ten przycisk w chwili,
gdy $wieci dioda RUN. TOSHIBA

J

( N\

Przycisk EASY

Przetaczenie pomiedzy trybem
EASY a standardowym
L trybem zmiany nastaw.

Dioda CHARGE

Sygnalizuje, ze wewnatrz
falownika wcigz obecne jest
wysokie napigcie. Nie
otwieraj pokrywy zaciskow
| dopoki dioda ta swieci sie.

J
Dioda CANopen® )
Swieci i blyska, gdy
wykorzyst%wane jesttacze
CANopen
. J

Dioda NET

-cenie pracy, ale brak sygnatu
zadajacego czestotliwose.
| Miga po rozpoczegciu pracy. | -
P N CANRUN CAN ERR p
Dioda PRG /

Swieci, gdy wykorzystywana
jest opcja komunikacyjna

Dioda [%)]

Swieci, gdy warto$ci
numeryczne wyswietlane sg
| W procentach [%)].

( N

Dioda [Hz]

Obracajgc wybierak w lewo lub w prawo zmieniasz czestotliwos¢ pracy, wybierasz
parametr oraz jego nastawe z menu tego parametru. Nacisniecie centralnego
przycisku wybieraka stuzy do polecenia wykonania operaciji i okreslenia wartosci nastaw

Falowniki TOSHIBA serii VFMB1

Swieci, gdy warto$ci nume-
| ryczne wyswietlane sg w

P
Przycisk STOP
W czasie, gdy dioda RUN
miga, nacisniecie tego
przycisku powoduje
obnizenie czestotliwosci
wyjsciowej falownika az do
| jego zatrzymania.

( A

Przycisk MODE

Przetaczanie pomiedzy praca,
zmiang nastaw parametrow i
ktrybem monitorowania pracy. |

e N

Ztacze RS485

Ztacze RJ45 do komunikaciji
RS485/CANopen oraz do

| innych opcji.

TOSHIBA VFMB1 11



SCHEMAT POLACZEN ZEWNETRZNYCH

Standardowy schemat potaczen — logika ,source” (zacisk wspolny: P24)

Zasilanie obwodu

gtébwnego

Jednofazowe 200-240 V,
50/60 Hz

Trojfazowe 380-500 V,
50/60 Hz

Zasilanie jednofazowe

MCCBRP)F——
/ic? R/ L1
/f@? S/L2/N

*1:
*2

A A
4‘/\/\/"

Rezystor hamowania
(opcja)

Silnik

UITL
VIT2
=
L w3 A

O—O0—© Q
PA/+ [PC/-] PBle] PB
1eeB Filtr
—X_~ ) —
przeciw- | | .
—_ 7akioce- H Obwéd mocy
—X_~ niowy [T ji
Zasilanie i
obwodow
sterowania Obwody
*5 sterow.
OOO
[ode

swi *1
RY SOURCE
PLC
RC SINK Ztacze
SW2(S3) RS485
Logic [T
£O PTC “
*4 *4
PP

Sygnat pradowy

1 40)-20ma

Sygnat napieciowy:

! 0+10V (lub -10-+10V)

7,5V — 1mA
(lub 0-10V / 0(4)-20mA)

Potencjometr zewnetrzny (1- 10kQ)

(lub sygnat napieciowy pomiedzy VIA i CC: 0-10V)

Przestaw przetacznik slizgowy SW1 w potozenie source.
Zacisk T/L3 nie jest instalowany w modelach o zasilaniu jednofazowym. Wykorzystaj zaciski

R/L1i S/L2/N do podtaczenia zasilania.
*3: Gdy korzystasz z zacisku wyjsciowego OUT w trybie logiki source, zewrzyj zaciski P24 i OUT.
*4: Wejscia VIA lub VIB moga by¢ wykorzystywane jako wejscia cyfrowe.

*5

Do zasilania obwodu sterowania z zewnetrznego zrédta wymagany jest opcjonalny modut

zasilania (CPS002Z2) jako urzadzenie rezerwowe. W takim przypadku urzadzenie rezerwowe
jest uzyte rownoczesnie z wewnetrznym zasilaczem falownika. Opcyjny modut zasilania moze
by¢ zastosowany zaréwno do modeli 200 V jak i 500 V.

*

»

TOSHIBA VFMB1
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Wejscie STO jest wykorzystywane do spetnienia standardéw bezpieczenstwa.



ZACISKI PRZYLACZENIOWE

WYMIARY ZEWNETRZNE

Oznaczenie . Oznaczenie .
; Przeznaczenie - Przeznaczenie
zacisku zacisku
Obwody mocy Obwody sterownicze — cigg dalszy
= Zacisk ochronny falownika pp Zasilacz +10 Vpc do zewnetrznego
R/L1, S/L2, T/L3 | Zaciski do przytaczenia zasilania potencjometru zadawania czestotliwo$ci
U/T1, VIT2, W/T3| Zaciski do przytaczenia silnika P24 Zasilacz +24 Vpc, maks. 100 mA
PA/+, PC/- Zaciski do przytaczenia zasilania DC. CcC Zacisk wspalny dla wejs¢ i wyjsé
PB Zaciski do przytaczenia zewnetrznego Wejscie analogowe 0 ... 10 Vpc z mozliwoscig
e, PB ; ) VIA . g
opornika hamowania przetaczenia na wejscie dwustanowe
Obwody sterownicze Wejécie analogowe 0 ... 10 Vpc z mozliwoscig
F R RES. S1 Wejscia sterownicze dwustanowe VIB prze%agzgnia na wejscie -10 ...+10 Vpc lub
T ' 24 Vpc, obcigzenie 5 mA na wejscie dwustanowe
52 Jak wyzej, z mozliwoscig przetaczenia VIC Wejscie analogowe 4 ... 20 mApc
na wejscie impulsowe 10pps ...20kpps Wyjscie 0 ... 10 Vpc lub 0(4) ...20 mApc
s3 Jak wyzej, z mozliwoscig przetaczenia FM do podtaczenia zewnetrznego wskaznika
na wejscie PTC czestotliwosci, pradu wyj$ciowego itp.
ouT Wyjscie sterownicze dwustanowe typu Zacisk do przylgczenia zewnetrznego
,otwarty kolektor” 24 Vpc, 100 mA +SU zasilania obwodow sterowania, gdy obwdd
NO Zacisk pomocniczy dla wyjscia OUT mocy zasilany jest pradem statym
RY, RC Wyjscie sterownicze przekaznikowe STO Zacisk zwigzany ze spetnieniem wymagan
FLA FLB ELC | Vyiscie sterownicze przekaznikowe standardow bezpieczenstwa
’ ! (styk przetaczalny 250V, 2A, cosg =1)

Falownik Wymiary zewnetrzne (mm) Ciezar
TOSVERT W H D (kg)
o) |_2002PL 1,7 4
— | 2004PL 45 270 232 1,7
£ [ 2007PL 18
WL 2015PL 2,1
> 5022PL 60 270 232 22 H
4004PL 1,8
4007PL 45 270 232 1,9
o 4015PL 1,9
m| 4022PL 2,2
= [ 4037PL 60 210 232 2,4 v D
> | 4055PL 4,3
2075PL 150 220 232 43 W
= LIOEL 180 310 232 6.8
4150PL 6,9
SPOSOB OZNACZANIA FALOWNIKOW
VIFIMB|1|S|-]2/0/0/7/ P|L|Y|-]A|2]|2
| | | |
Nazwa modelu: Napiecie Wielkos¢ silnika Funkcje Kod wyposazenia
TOSVERT wejsciowe (AC) wspotpracujacego dodatkowe | specjalnego
seria VF-MB1 2: 200V do 002: 0,2 kwW Brak: bez filtra Kod jest liczbg
240V 004: 0,4 kw L: wbudowany
4: 380V do 007: 0,75 kw filtr EMC
500V 015: 1,5kw 0 wysokim
022: 2,2 kwW thumieniu Funkcje
037:  4kw | dodatkowe I
llos¢ faz 055: 5,5 kw Brak: produkt
zasilania | 075: 7,5 kW L Panel sterowania standardowy
S: jednofazowe 110: 11 kw P: zainstalowany Y: wykonanie
brak: tréjfazowe 150:  15kw specjalne
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