TOSHIBA

Falowniki seri OSVERT

VE-FST covos-rsm

Falownik przeznaczony do nap edow w energooszcz ednych uktadach klimatyzacji,
wentylacji i ogrzewania (HVAC - heating, ventilatin g and air-conditioning)
pozwalaj gcy na realizacj e idei inteligentnego budynku.

Zgodno $¢ z globalnymi standardami (CE, UL /CUL, CSA) oraz | SO 9001 i 14001
Przecigzalnos¢ 110% przez 60 s

Whbudowany filtr przeciwzaktoceniowy sieciowy o wyso kim ttumieniu oraz dtawik
ograniczaj acy wy zsze harmoniczne.

Przedtu zona do 15 lat zywotno $¢ podzespotdéw oraz prosta obstuga falownika.

Bezczujnikowe sterowanie wektorowe pot  gczone z autotuningiem parametrow oraz
tryb pracy energooszcz ednej i charakterystyka zmiennomomentowa

Automatyczny dobdr optymalnych nastaw parametréw
Regulator PID o nastawnych parametrach

t acze komunikacji szeregowej. Komunikacja zgodnie zp  rotokotem MODUS RTU,
Metasys N2, APOGEE FLN, BAC-net.

Konfiguracja falownika do pracy jako falownik slave lub falownik master (transmisja
czestotliwo $ci zadanej lub wyj $ciowe))

Przetaczalna logika komunikacji z otoczeniem (sink/source )

] | telifax: (042) 678-10-10; 679-02-12; tel. kom: (507) 075-111

I N INWERT 90-245 t£6dz, ul. Wierzbowa 36
www.falownik.pl ; e-mail: falownik@inwert.pl

Rok zatozenia 1992




PANEL STEROWANIA

Ve

Dioda RUN )
Swieci gdy polecenie pracy jest wigczone ale brak sygnaiuj
| Zadajacego czegstotliwos¢, miga po rozpoczeciu pracy

( )

Dioda PRG

Swieci gdy wigczony jest tryb
zmiany nastaw parametrow.
Miga gdy falownik znajduje sie

( )

Dioda (%)

Swieci gdy wartogci numeryczne
| Wyswietlane sg w procentach (%))

( 7\

Dioda (Hz)

Swieci gdy wartoci numeryczne

( WySwietlane sg w Hz. )

(W trybie AUH, Lr . ) TOSHIBA
4 Dioda MON ) RN -0 ) ( Dioda LOC/REM )
Swieci gdy wigczony jest tryb moppe Ll e LI L0 L0 4], Swieci gdy wigczony jest tryb
monitorowania. Miga gdy | Sterowania lokalnego
falownik znajduje sie w trybie A Loc MODE
\Wyswietlania zapisu biedéw ) ( Przycisk MODE )
Wyswietlanie czestotliwosci pracy,
[ Przycisk UP A\ ENT \parametréwi komunikatéw
Przycisk ENTER )
( Dioda UP/DOWN cun ) (stop
Swieci, wowczas mozliwa jest ( Przycisk LOC/REM )
nastawa czestotliwosci pracy Przetgczanie pomiedzy trybem
przyciskami UP lub DOWN sterowania lokalnego a
\.zdalnego )
( Przycisk DOWN
( Przycisk STOP )
Gdy swieci dioda przycisku RUN,
( Dioda przycisku RUN N\ ([ Przycisk RUN ) nacidniecie przycisku STOP
Swieci gdy przycisk RUN jest Gdy $wieci dioda RUN, nacisniecie zatrzymanie silnika zgodnie z
aktywny przycisku RUN rozpoczyna prace \nastawami parametrow )
VF-FS1 ..... - WP
4 | a2l al gl ol g 2 g g 2 af af g
TOSVERTD.Q_D.(D\-]D_D_Q_D_D_D_D_D_D.D.D.D.
To) To)
TR |39 |F 9|99 |F|T|TF|F|F|F|3F|7F |+~
Dane techniczne falownika
Napiecie zasilania Tréjfazowe 380 ... 480 V +10% -15%, 50/60 Hz +5%
Zalecana moc wspot-
pracujacego silnika (kW) 0,40,75/{1,5(2,2| 4 {55|75|11 |15 18,5/ 22 |30 |37 |45|55| 75
DR [T T 11|16|28|39|69|91(122|17,1(232 282332 446|602 | 716|884 [121.9
wyjsciowa falownika (kVA)
. . 37,0143,5|58,5(79,0 | 94,0 |116,0|160,0
Prad wyjsciowy (A) 14122 |37|51|91|12,0|16,0 | 22,5/30,5 (33.3)(39.2) (52.7)| (71, 1)(84.6) (104.4)(1280
Przecigzalnos¢ pragdowa | 110 % przez 60 s, 180% przez 2 s
F_lltr_przeuwzakl. Whudowany
sieciowy
Obudowa
Stopien ochrony IPOO
obudowy IP20 (JEM 1030) (JEM 1030)
Sposéb montazu Montaz na scianie pionowej, metalowej
Chlodzenie, warunki srodowiskowe
Spos6b chtodzenia Przewietrzanie wymuszone
Zainstalowanie w pomieszczeniu wewnatrz budynku na wysokosci do 1000 m n.p.m. bez
Miejsce zainstalowania | narazenia na bezposrednie dziatanie $wiatta stonecznego oraz zracych lub tatwopalnych
par, gazow i cieczy. Wibracja do 5,9 m/s’ (0,6 G) (10 ... 55 Hz)
Temperatura otoczenia | -10 ... +60°C (ponad +40°C bez gérnej ostony oraz redukcja pradu wyjsciowego)
Wilgotnos¢ wzgledna 20 do 93% bez kondensacji pary wodnej

*) Wartosci pradu wyjsciowego umieszczone w nawiasach obowigzujg dla czestotliwosci komutacji 12 kHz i wyzszych.
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DANE TECHNICZNE (Dane wspdlne dla wszystkich wielkosci falownikow VF-FS1)

Sterowanie

System sterowania

Sinusoida PWM, czestotliwos¢é komutacji 6 ... 16 kHz
Nastawa fabryczna: 4004 do 4150: 12 kHz; 4185 do 4750K: 8 kHz

Napiecie wyjsciowe (V)

3 x50 ... 660 V, nie wiecej niz napiecie sieci zasilajacej

Czestotliwos¢ wyjsciowa

0,5 ... 200 Hz (czestotliwo$é maksymalna: 30 do 200 Hz)

Rozdzielczos¢ nastawy
czestotliwosci

0,1 Hz — przy nastawie za pomocg wejscia analogowego (przy czestotliwosci maks.100 Hz)
0,01 Hz — przy nastawie z panelu sterowania oraz poprzez fgcze komunikacyjne

Doktadnos¢ nastawy
czestotliwosci wyjsciowej

Nastawa cyfrowa: + 0,01 % maks. czestotliwosci wyjsciowej (w zakresie: —10°C ... +6 0°C)
Nastawa analogowa: = 0,5 % maks. czestotliwosci wyjsciowej (w temperaturze 25 °C +10°C)

Charakterystyki U/f

U/f stale, charakterystyka zmienno-momentowa, automatyczne podbicie momentu,
bezczujnikowe sterowanie wektorowe, praca energooszczedna, sterowanie silnikéw PM,
autotuning parametrow silnika

Zadawanie czestotliwosci
wyjsciowej

Potencjometr zewnetrzny (1 ... 10 kQ), zewn. sygnat (0 ... 10 V) lub (0(4) ... 20 mA),
czestotliwosci state (7), mozliwos¢ nastawy 3 czestotliwosci zabronionych

Regulator PID

Nastawa zakresu proporcjonalnosci (P), czasu zdwojenia () i czasu wyprzedzenia (D)

Eksploatacja

Czas przyspieszania
i zatrzymywania

0,1...3200s; Mozliwos¢ wyboru dwu czaséw oraz dwu ksztattdw charakterystyki
przyspieszania / zatrzymywania

Hamowanie

Mozliwe hamowanie prgdem statym, hamowanie w stanach zagrozenia. Programowana
czestotliwosé rozpoczecia hamowania, czas hamowania (0 ... 20 s), prad hamowania

Samoczynny ponowny
rozruch

Maksymalnie 10 préb rozruchu po uprzednim wytaczeniu na skutek btedu, czas pomiedzy
kolejnymi prébami programowany

Zanik napiecia sieci

Podtrzymanie pracy przy krétkotrwalym zaniku napiecia zasilania

Wejscia analogowe
zadawania czestotliwosci

Wejscie VIA: napieciowe (0...10 V, impedancja wejsciowa 30 kQ) lub pradowe (4...20 mA,
impedancja wejsciowa 250 Q), mozliwos¢ programowej zamiany na dodatkowe wejscie
dwustanowe.

Wejscie VIB: napieciowe (0 ... 10 V, impedancja wejsciowa 30 kQ).

Wejscia dwustanowe

Maksymalnie 4 wejscia cyfrowe F, R, RES (24 V, 5 mA) + ewentualnie VIA.
Znaczenie sygnatow wejsciowych programowane (wybor sposrod 57 mozliwosci).
Biegunowos$¢ wejs¢ przetaczana: logika ,source” lub ,sink”

Wyjscie analogowe

1 wyjscie analogowe FM: sygnat 0 ... 10 V (1 mA) lub 0(4) ... 20 mA (wybor sposréd 14
mozliwosci oraz 3 stale do skalowania miernika).

Wyjscia dwustanowe

2 wyjscia przekaznikowe FL i RY (250 Vac, 1 A przy cos ¢ = 1 lub 30 Vpc, 0,5 A)
Znaczenie sygnatow wyjsciowych programowane (wybor sposréd 58 mozliwosci)

Funkcje zabezpieczajace

Zabezpieczenia

Ochrona przed utykiem, przecigzenie pradowe, zwarcie w obwodzie wyjsciowym, zbyt
wysokie napiecie DC, zbyt niskie napiecie zasilania, doziemienie, brak fazy napiecia
zasilania i napiecia wyjsciowego, elektroniczny przekaznik termiczny silnika, przecigzenie
pradowe podczas rozruchu (w obwodzie zasilania i silnika), przecigzenie momentem, zbyt
niski prad wyjsciowy, przegranie, taczny czas pracy, zewnetrzny stop awaryjny

Charakterystyka elektro-
nicznego zabezpieczenia
termicznego silnika

Przelaczalna charakterystyka dla silnika standardowego lub silnika z chtodzeniem
niezaleznym oraz dla silnika nr 1 lub nr 2.
Ochrona przecigzeniowa i przed utykiem dla silnika nr 1 lub nr 2

Funkcje wyswietlacza - komunikaty wyswietlane na panelu sterowania

Sygnaly alamowe

Utyk silnika, zbyt wysokie napiecie, przecigzenie, zbyt niskie napiecie, aktywna funkcja
samoczynnego ponownego startu, przekroczenie gérnej lub dolnej granicy nastaw parametrow.

Przyczyny wylaczen
awaryjnych

Przecigzenie pradowe, zbyt wysokie napiecie wyjsciowe, przegrzanie, zwarcie w obwodzie
obcigzenia, doziemienie, przecigzenie falownika, przecigzenie pradowe podczas rozruchu,
przecigzenie pragdowe obcigzenia podczas rozruchu, btgd CPU, blad EEPROM, btad RAM,
btad ROM, btad komunikacji. (Dodatkowo do wyboru: zewnetrzny stop awaryjny, zbyt
niskie napiecie zasilania, niskie napiecie, przecigzenie momentem, przecigzenie silnika,
przerwa w fazie obwodu wyjsciowego)

Monitorowanie stanu
pracy falownika

Czestotliwos¢ wyjsciowa, wartosé zadana czestotliwosci, kierunek wirowania silnika, prad
wyjéciowy, napiecie wyjsciowe, moment na wale silnika, wspéiczynnik obcigzenia
falownika, moc wejsciowa, moc wyjsciowa, stan wejs¢ i wyjs¢, wersja CPU1 i CPU2,
wersja EEPROM, warto$¢ sprzezenia zwrotnego PID, warto$¢ zadana czestotliwosci (po
uwzglednieniu PID), przyczyny czterech ostatnich wylaczen awaryjnych, taczny czas pracy

Monitorowanie wylgczen
awaryjnych

Zapamietane sg dane dotyczace czterech ostatnich wytgczen awaryjnych: liczba kolejnych
powtdrzen tego samego wylaczenia, czestotliwos¢ pracy, kierunek obrotéw silnika, prad
obcigzenia, napiecie wejsciowe i wyjsciowe, informacja o stanie wejs¢ i wyjs¢, taczny czas
pracy w momencie wytgczenia
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ZESTAWIENIE PARAMETROW

Nazwa Znaczenie Naflstawa Nazwa Znaczenie NESIELE
abr. fabr.
Parametry podstawowe Parametry wejs¢ i wyjs¢ 1 — cigg dalszy
AUE Szybki dostep do parametréw czesto ) Fi13 E.Ie!(troniczn.e zabezpieczenie cieplne 100%
wykorzystywanych silnika - poziom 2

AL/ H | Zapis historii zmian nastaw parametréw - F {E5 | Poziom ochrony przed utykiem 2 110%

Al Automatyczny dobér czasow 0 Parametry czestotliwosciowe

przyspieszania i opozniania £ 2 | Ustalenie priorytetu analogowych 0
Ay Automatyczna nastawa trybu 0 wej$¢ zadawania czestotliwosci

sterowania F 20 ! | Wejscie VIA; punkt odniesienia 1 0%

- r | WYbOr miejsca sterowania napedem 0 F 202 | Wejscie VIA; czestotliwo$é punktu 1 0,0 Hz

=YY (panel, listwa zaciskowa) F 20 3 | Wejscie VIA; punkt odniesienia 2 100 %

Fnnd Wybor miejsca zadawania czestotli- 1 F 204 | Wejscie VIA; czestotliwos$¢ punktu 2 50,0 Hz

T THE  wosci 1 (VIA, VIB, panel, tacze RS) - = = | Wybor miejsca zadawania czestotli- 2

c e, | Wybdr wielkosci sygnalizowane; 0 """ " | wosci 2 (VIA, VIB, panel, acze RS)

"I | przez wyjscie FM (19 mozliwosci) F 2 {8 | Wejscie VIB; punkt odniesienia 1 0 %
F Il | Kalibrowanie wyjscia FM AY F 2 | ! |Wejscie VIB; czestotliwo$¢ punktu 1 0,0 Hz
t 5F | Nastawy standardowe 0 F 2 {2 | Wejécie VIB; punkt odniesienia 2 100 %
Fr Wybér kierunku obrotéw silnika (tylko 0 F 2 {3 | Wejscie VIB; czestotliwos¢ punktu 2 50,0 Hz

z panela) F 241 | Czestotliwo$¢ rozpoczecia rozruchu 0,5Hz

AL L | Czas przyspieszania 1 (0.0 — 3200 s) * Czestotliwos$¢é poczatkowa (przy
dEL | Czas op6zniania 1 (0.0 — 3200 s) * F 24 ! | sterowaniu pracy silnika poprzez 0,0 Hz
FH | Czestotliwos¢ maksymalna (do 200 Hz) * wartos¢ zadang czestotliwosci)
4L | Gorna granica czestotliwosci 50,0 Hz | | F 24 | Histereza czestotliwosci poczatkowej 0,0 Hz
Li Dolna granica czestotliwosci 0,0 Hz c =~ | Czestotliwosé rozpoczecia hamowania 0.0 Hz
i | Czestotliwo$é bazowa 1 50,0Hz | |" = 7" | pradem stalym ’

v L o | Napiecie czestotliwosci bazowej 1 400 V c = | Prad hamowania (w odniesieniu do 50 o
FE | Wyb6r trybu sterowania U/f 1 TEa znamionowego pradu wyjsciowego) °
vk | Podbicie momentu ,boost” 1 * F 252 | Czas hamowania pradem statym 10s
L Elektroniczne zabezpieczenie cieplne 100% c = | Dopuszczalny czas pracy z czestotliwoscig| 00

=77 silnika - poziom 1 0 729 1 r6wna dolnej granicy czestotliwosci ’

., | Wybor charakterystyki elektronicznego 0 FZE4 | Wejécie UP — czas odpowiedzi 0,1s

Y&l zabezpieczenia cieplnego silnika F 255 | Wejscie UP — poskok czestotliwosci 0,1 Hz

5~ { | Czestotliwosc¢ stata nr 1 150Hz | |FZ A5 | Wejscie DOWN — czas odpowiedzi 01s

S5r 2 | Czestotliwosé stata nr 2 20,0Hz | [FZE& 7 | Wejscie DOWN — poskok czestotliwosci | 0,1 Hz
5r 3 | Czestotliwosé stata nr 3 25,0 Hz Fa5A Warto$¢ poczatkowa czestotliwosci 0.0 Hz
5~ 4 | Czestotliwosé stata nr 4 30,0 Hz ree przy regulacji UP/DOWN '

5r 5 | Czestotliwo$¢ stata nr 5 35,0 Hz c o o | Pamie¢ zmian wartosci poczatkowej 1

5~ & | Czestotliwosé stata nr 6 40,0 Hz | |" ="~ | czestotliwosci przy regulacji UP/DOWN

S5r 7 | Czestotliwosé stata nr 7 45,0Hz | [FZ2 7 | Czestotliwo$é zabroniona nr 1 0,0 Hz

F - - - | Przejécie do parametrow rozszerzonych - F 27 ! | Zakres pominiecia czestotliwosci nr 1 0,0 Hz
- _,, | Automatyczna edycja zmian nastaw i F 2 72 | Czestotliwo$¢ zabroniona nr 2 0,0 Hz
YY) parametrow F 2 73 | Zakres pominiecia czestotliwosci nr 2 0,0 Hz

Parametry rozszerzone F 2 74 | Czestotliwo$¢ zabroniona nr 3 0,0 Hz

Parametry wejsé i wyjsé 1 F 2 75 | Zakres pominiecia czestotliwosci nr 3 0,0 Hz

F {11 | Dolna czestotliwo$¢ graniczna 0,0 Hz F 254 | Czestotliwos¢ stata w stanach awaryjnych | 50,0 Hz
c «m . | Czestotliwos¢ Srednia przedziatu 0.0 Hz Fags Miekkie przejscie ze sterowania 1

"M T czestotliwosci ' " <7 1 okalnego na zdalne (0 — wytaczone)

F 102 | Szeroko$c¢ przedziatu czestotliwosci | 2,5 Hz Parametry wyboru trybu pracy

F {08 | Wybér funkcji zawsze aktywnej 1 0 F 3010 | Czestotliwo$é komutacji (12 lub 8 kHz) *

Fi0g Wyt.)()r.funkcji wejscia VIA 0 F 30 ! | Samoczynny ponowny start silnika 0

(wejscie analogowe / binarne) c = o | Podtrzymanie pracy silnika po zaniku 0

F { {0 | Wybor funkcji zawsze aktywnej 2 1 " “** | napiecia zasilania

F 1 11| Wybér funkcji wejscia 1 (F) 2 F303 Liczba préb ponownego wiaczenia po 0

F {2 | Wybor funkcji wejscia 2 (R) 3 " #Y =1 pojawieniu sie bledu

F 1 13 | Wybor funkcji wejscia 3 (RES) 10 Ochrona przed zbyt wysokim napieciem

F ! !5 | Wybor funkcji wejscia 8 (VIA) 6 F 3115 | obwodu posredniego — sposéb 2

F 130 | Wybor funkcji wyjscia 1A (RY-RC) 4 zatrzymywania napedu

F 132 | Wyb6r funkcji wyjscia 3 (FL) 10 F 30 7| Korekcja napiecia zasilania 2

F {37 | Wybér funkcji wyjscia 1B (RY-RC) 255 F 3 ! ! | Blokada biegu wstecznego 0

F 135 | Wybér logiki wyjscia (RY-RC) 0 F317 Tryb losowy wyboru czestotliwosci 0

. o T “C .
FIET Pasmo yvyk'ry_wanla zg_odnosm 25 Hz komutacji PWM _
czestotliwosci zadanej ' F315 Wybor trybu sterowania 1

F {70 | Czestotliwosé bazowa 2 50,0Hz | |7 7 '¥ | czestotliwoscig komutacii

F 17 ! | Napiecie czestotliwosci bazowej 2 400 V F 3210 | Wzmocnienie ,drooping” 0

£ {72 | Podbicie momentu ,boost” 2 * £ 323 | Zakres momentu bez regulacji 10 %

* Nastawa fabryczna zalezna od wielkosci falownika
TOSHIBA VFFS1 4



ZESTAWIENIE PARAMETROW (ciag datszy)

* Nastawa fabryczna zalezna od wielkosci falownika

TOSHIBA VFFS1

Z panela sterowania

Nazwa Znaczenie NEBETE) Nazwa Znaczenie NESIELE
fabr. fabr.
Parametry wyboru trybu pracy — cigg dalszy Parametry zabezpieczen — ciag dalszy
F 355 | Czas oczekiwania regulatora PID 0s Fong Histereza poziomu zbyt niskiego pradu 10%
F 355 | Wigczenie regulatora PID (0 — wyt.) 0 ' wyjsciowego
F 3562 | Wspétczynnik proporcjonalnosci 0,30 FEin Awaryjne zatrzymanie napedu z powodu 0
F 35 3 | Wspéiczynnik catkowania 0,20 " H "1 7byt niskiego pradu wyjsciowego
F 35 & | Wspdtczynnik rézniczkowania 0,00 FE ! ! | Minimalna warto$¢ pradu wyjsciowego 0%
Parametry zwigzane z podbiciem momentu silnika 1 FE 12 Czas p:acy Z pradem ponizej wartosci 0s
F 450 | Wigczenie autotuningu 0 minimalnej
F 41l | Wzmocnienie czestotliwosci poslizgu 50 % FE 13 Wykrywanie zwarcia na wyjsciu 0
- un = | Wielko$¢ automatycznego podbicia R "% % | falownika podczas rozruchu
" "M% | momentu £ i |Awaryjne zatrzylminie napedu z powodu 0
F 4 15 | Prad znamionowy silnika * przecigzenia silnika momentem
F 4 !5 | Prad biegu jatowego silnika * F & {& | Maksymalna warto§¢ momentu 130%
F 4 {7 | Znamionowa predkos$¢ obrot. silnika * - - g | Czas pracy z momentem powyzej
r - - - - Fh i o . 0,5s
Fy g Wspétczynnik odpowiedzi sterowania 20 wartosci maksymalnej
predkoscia FE 19 Hister.ez.a poziomu alarmowego 10%
Fy (g Wspétczynnik stabilnosci sterowania 20 przecigzenia momentem
predkoscig FEZ ! Nastawa poziomu alarmowego 610
Parametry wej$é i wyj$é 2 " H% "1 acznego czasu pracy falownika (61000 h)
F 4 711 | Przesuniecie wejscia VIA 128 FEOE Poziom ochrony przed zbyt wysokim 140%
F 47 ! | Wzmocnienie wejscia VIA 148 napigciem DC
Ly :.".; Przesuniecie wejscia VIB 128 FE27 Awlilryjne zatrzymanielz powodu zbyt 0
F 473 | Wzmocnienie wejscia VIB 148 niskiego napiecia zasilania
Parametry zwigzane z podbiciem momentu silnika 2 Podtrzymanie wylaczenia awaryjnego
F 480 | Wspotczynnik wzmocnienia wzbudzenia| 100 % F 53¢ | naskutek zadziatania termicznego 0
F 4 E ! | Filtr kompensacji zasilania 0 zabezpieczenia przecigzeniowego
FHEZ | Filtr opézniajacy 442 FE33 Tryb awaryjnego zatrzymania z powodu 0
F 4 E 3 | Wzmocnienie opézniania 100,0 i zbyt niskiego sygnatu wejscia VIA
Fugs Wspélpzynqik sterowania ' 100 FE 34 Srednia roczna temperatura otoczen!a 3
zapobieganiem przed utykiem 1 (do okreslenia czasu wymiany czesci) |[(21-30C)
Fuga Wspéipzynqik sterowania ' 100 F 5 Y5 | Wybér trybu pracy przekaznika PTC 0
- zapobieganiem przed utykiem 2 FEYE Okrekélenii rezystancji wejsciowej 3000 O
F 4 54 | Nastawa wspétczynnika silnika * przekaznika PTC
F495 | naksymalnedo napiecia 1049 | |F558 | e avaryinyen (0 - wytagzone) | °
F 425 | Nastawa wspétczynnika ksztattu 14,0 kHz | Parametry zwigzane z wyjsciami
Parametry zwigzane z przyspieszaniem i opdznianiem c c o « | Nachylenie charakterystyki wyjscia
F 505 | Czas przyspieszania 2 (0.0 — 3200 s) * Fadi analogowego (ujemne / dodatnie) 1
F 50 ! | Czas op6zniania 2 (0.0 — 3200 s) * F 5 52 | Polaryzacja wstepna wyjscia analogowego| 0 %
Fong Ksztalt_chara!(terystyl’(i o 0 Parametry zwigzane z panelem sterowania
przyspieszania / opozniania 1 F 7010 | Blokada zmian nastaw parametréw 0
Foo3 Ksztalt charakterystyki 0 FI0 Wybor jednostek miar wielkosci 0
przyspieszania / opdzniania 2 _ fizycznych (Hz, Vi A lub %)
Fooy Wybér charakterystyki 1 F 7102 | Mnoznik wskazania czestotliwosci 0,00
" " | przyspieszania / opézniania (1 lub 2) c =~ | Nachylenie charakterystyki 1
_ | Czestotliwo$¢ zmiany parametrow 0.0 Hz " 'Y wyswietlacza (ujemne / dodatnie)
F 505 | przyspieszania i op6zniania 1 i 2 ' F 105 | Polaryzacja wstepna wy$wietlacza 0,00 Hz
FSO5 oo s O | 100 | |F 70| pravoieku na panelyy | 000 F2
F5nT Nastawa gornego punktu przegiecia 10 % F 108 | Poskok 2 - wys’yvietlacz na panelu ster. 0
krzywej S F1i0 Wybor wielkosci standardowo 0
Parametry zabezpieczen wyswietlanej na panelu sterowania
FEL ! | Poziom ochrony przed utykiem 1 110% F10 1 Sposob z_atrzymywania napgdu Z panela 0
FEOZ Pamie¢ informacji o wytaczeniach 0 sterowania (czas o £ £/ wybieg)
awaryjnych falownika F130 Blokada} zZmian nastawy czgstotliwoéci 0
c c 2 | Stop awaryjny, sposob zatrzymywania zadanej z panela sterowania
Fo03 napedu w stanach awaryjnych 0 Blokada przetaczania sterowania
F 504 | Czas awaryjnego hamowania DC 10s F 732 | przyciskiem LOC/REM na panelu 0
FEOS Ko_n’trpla obecnosci _faz napiecia 0 sterowania _ . .
wyjsciowego falownika c = 7 - | Blokada sterowania przyciskami RUN 0
£ £ 7 | Ograniczenie czasu pracy silnika 300 " '? i STOP na panelu sterowania
" " "1 7 przeciazeniem 150% S Blokada wytaczania awaryjnego
— — Fi3y ) 0
FEDA Kontrola obecnosci faz napiecia 1 Z panela sterowania
Y| zasilania £ 7 3¢ | Blokada resetowania falownika 0




ZESTAWIENIE PARAMETROW (iag daiszy)

Nazwa Znaczenie Naflzge:wa Nazwa Znaczenie N?;E:WE‘
Parametry zwigzane z panelem sterowania — cigg dalszy ~Parametry komunikacyjne — cigg dalszy
F138 Wybér wielkosci wyswietlanej jako 0 FESE llo$¢ par biegunéw silnika dla 2
pierwsza na panelu (AUF/AUH) komunikaciji
c 7o | Zachowanie tacznej mocy wyjsciowe] 1 F B 71 | Dane zapisu blokowego 1 0
T T (wylaczone [ wigczone) F £ 7 ! | Dane zapisu blokowego 2 0
Fug Wybér jednostki miary tacznej mocy N F 5 75 | Dane odczytu blokowego 1 0
wyj$ciowej F 5 7 | Dane odczytu blokowego 2 0
Parametry komunikacyjne F 5 77| Dane odczytu blokowego 3 0
F 00 | Predkosé transmisji danych 1 F £ 75 | Dane odczytu blokowego 4 0
FELD || Parzystosé 1 F 5 75 | Dane odczytu blokowego 5 0
F B2 | Numer identyfikacyjny falownika 0 F &1 | Notatki 0
FEO3 Op(’)zni_eni_e zatrzymaniapo 0s .: &850 | Parametr dla opcji 1 0
wystgpieniu btedu w komunikaciji FES ! | Parametr dla opcji 2 0
F HLO5 | Op6znienie transmisji 0,00s F 57 | Parametr dla opcji 3 0
c o~ | Nastawa master/slave falownika dla 0 F £ 53 | Parametr dla opcji 4 0
T EEY ] komunikacji miedzy falownikami F £ 54 | Parametr dla opcji 5 0
FE ! {|Nastawa punktu 1 0% F E55 | Parametr dla opcji 6 0
FH {2 | Czestotliwo$¢ punktu 1 0,0 Hz F H5E | Parametr dla opcji 7 0
F B {3 | Nastawa punktu 2 100 % FE5 7| Parametr dla opcji 8 0
F B !4 | Czestotliwo$¢ punktu 2 50,0 Hz F 55 E | Parametr dla opcji 9 0
Wybér protokotu komunikacyjnego F 555 | Parametr dla opcji 10 0
FEZ25 | (Toshiba/ Modbus RTU / Metasys N2 0 Parametry dla silnikéw PM
/ APOGEE FLN/ BAC-net) F 5 {1 | Poziom pradu wykrycia zgubienia kroku | 100%
FAE Tryb pracy po wystgpieniu btedu 4 F 5 ! !| Czas wykrycia zgubienia kroku 0,0s
komunikacji poprzez rozigczenie - o = | Wspotczynnik nastawy momentu przy 0.00
*) Nastawa fabryczna zalezna od wielkosci falownika T duzych predkosciach '

Funkcje wej$¢ sterowniczych F, R, RES oraz VIA uzytkowanego jako wejscie binarne (F111 do F113 oraz F118)

TOSHIBA VFFS1

Nastawa | Funkcja Nastawa | Funkcja
0 Zadnej funkcji 41 UP — polecenie czestotliwos$¢ gore”
1 ST — polecenie zniesienia blokady 42 DOWN — polecenie ,czestotliwosé w dot’
2 F — polecenie zalaczenia w przéd 43 CLR - polecenie zerowania pamieci nastaw
3 R — polecenie zatagczenia w tyt czestotliwosci przyciskami zewnetrznymi
5 AD2 — uaktywnienie 2 zestawu parametrow 44 CLR + RES
przyspieszania/op6zniania EXTN — odwrotnos¢ polecenia zatrzymania
- —— - 45 X .
6 SS1 - polecenie 1 wyboru czestotliwosci statej awaryjnego od zewnetrznego urzadzenia
7 SS2 — polecenie 2 wyboru czestotliwosci statej 16 OH — polecenie zatrzymania awaryjnego na
8 SS3 — polecenie 3 wyboru czestotliwosci statej skutek przegrzania od urzgdzenia zewn.
10 RES — polecenie resetowania 47 OHN — odwrotnos¢ polecenia zatrzymania
11 EXT — polecenie zatrzymania awaryjnego od awaryjnego na skutek przegrzania
zewnetrznego urzadzenia 48 SC/LC — przelgczenie sterowania lokalne /zdalne
13 DB — polecenie hamowania prgdem statym 49 HD - zatrzymanie pracy napedu (stop przy
14 PID — polecenie wytaczenia regulatora PID sterowaniu trzyprzewodowym)
15 PWENE — zezwolenie na zmiane nastaw 51 CKWH - zerowanie licznika tacznego zuzycia
parametrow energii (kwh)
16 ST + RES 52 FORCE - praca wymuszona (wymagana
20 F + AD2 konfiguracja fabryczna)
21 R + AD2 53 FIRE — praca awaryjna (z czestotl. statg nr 15)
22 F + SS1 54 STN — odwrotnos¢ polecenia zniesienia blokady
23 R+ SS1 55 RESN — odwrotnos$c¢ polecenia resetowania
24 F + SS2 56 F+ ST
25 R + SS2 57 R+ ST
26 F + SS3 61 0OCS2 — wymuszone przetaczenie poziomu
27 R + SS3 ochrony przed utykiem
30 F + AD2 + SS1 62 HDRY — podtrzymanie wyjscia RY-RC
31 R + AD2 + SS1 64 PRUN — kasowanie polecen z panela sterowania
32 F + AD2 + SS2 65 ICLR — polecenie zerowania wspétczynnika
33 R + AD2 + SS2 catkowania przy regulacji PID
34 F + AD2 + SS3 66 ST+F+SS1
35 R + AD2 + SS3 67 ST+R +SS1
38 FCHG — zmiana priorytetu wej$¢ analogowych 68 ST+F + SS2
39 VF2 — polecenie wigczenia 2 zestawu 69 ST+ R + SS2
parametrow charakterystyki U/f 70 ST+ F + SS3
20 MOT2 — polecenie wtaczenia zestawu 71 ST+ R + SS3
parametrow dla silnika nr 2




ZESTAWIENIE PARAMETROW (iag daiszy)

Funkcje wyjs¢ sterowniczych: RY-RC i FL (F130 do F132 oraz F137)

Nastawa | Funkcja Nastawa | Funkcja
0 LL — sygnalizacja czestotliwosci wyjsciowej 27 HFLN — odwrotno$¢ nastawy 26 (HFL)
nizszej od czestotliwosci minimalnej LL o8 LFL — sygnalizacja mniej znaczacych btedéw
1 LLN — odwrotno$é nastawy 0 (LL) grf (-3, 0F -3, 0H, 0L 1-2)
> UL — sygnalizacja osiggniecia maksymalnej 29 LFLN — odwrotnos$¢ nastawy 28 (LFL)
wartosci czestotliwosci wyjsciowej UL 30 RDY1 - sygnalizacja gotowosci do pracy (ST i
3 ULN — odwrotnos$¢ nastawy 2 (UL) RUN zatgczone)
4 LOW - sygnalizacja czestotliwosci wyjsciowej 31 RDY1N — odwrotno$¢ nastawy 30 (RDY1)
wyzszej od czestotliwosci 5 [ [ 32 RDY?2 - sygnalizacja gotowosci do pracy
5 LOWN — odwrotno$¢ nastawy 4 (LOW) (zatgczone polecenia poza ST i RUN)
6 RCH - sygnalizacja pracy ustalonej (po zakon- 33 RDY2N — odwrotno$¢ nastawy 30 (RDY2)
czeniu przyspieszania lub op6zniania) 34 FCVIB - sygnalizacja wyboru wejscia VIB jako
7 RCHN — odwrotno$¢ nastawy 6 (RCH) zrédta czestotliwosci zadanej
RCHF — sygnalizacja osiggniecia poziomu 35 FCVIBN — odwrotno$¢ nastawy 34 (FCVIB)
8 czestotliwosci wyjsciowej okreslonego 36 FLR — sygnalizacja btedu (takze podczas w
przez parametry: F {0 ! +F {072 czasie samoczynnego ponownego rozruchu)
9 RCHFN — odwrotno$¢ nastawy 8 (RCHF) 37 FLRN — odwrotno$¢ nastawy 36 (FLR)

10 FL — sygnalizacja zatrzymania awaryjnego 38 OUTO — wyjscie danych komunikacyjnych 1)

11 FLN — odwrotnos$¢ nastawy 10 (FL) 39 OUTON — odwrotnos$¢ nastawy 38 (OUTO)

OT - sygnalizacja przecigzenia silnika 42 COT - sygnalizacja przekroczenia tgcznego

12 momentem (moment wiekszy lub réwny czasu pracy
nastawie F & /5 przez czas diuzszy niz 43 COTN — odwrotno$¢ nastawy 42 (COT)
nastawa F & ’.5’) 44 LTA — sygnalizacja przekroczenia czasu

13 OTN — odwrotnos¢ nastawy 12 (OT) eksploatacji falownika (wymiana czesci)

14 RUN - sygnalizacja pracy lub hamowania DC 45 LTAN — odwrotno$é nastawy 44 (LTA)
(czestotliwo$¢ wyjsciowa rézna od 0) 48 LI1 — sygnat wejscia F (obwdd wejscia zamkniety)

15 RUNN — odwrotnos¢ nastawy 14 (RUN) 49 LIIN — odwrotno$¢ nastawy 48 (LI1)

POL — ostrzezenie przed przecigzeniem 50 LI2 — sygnat wejscia R (obwdd wejscia zamkniety)

16 pradowym silnika (obcigzenie wynosi 50% 51 LI2N — odwrotnos¢ nastawy 50 (LI2)
lub wigcej nastawionego poziomu ochrony) 50 PIDF — sygnalizacja zgodnos$ci czestotliwosci

17 POLN — odwrotno$¢ nastawy 16 (POL) zadanej i realizowanej (wejscie VIA)

POT — ostrzezenie przed przecigzeniem silnika 53 PIDFN — odwrotno$¢ nastawy 52 (PIDF)

20 momentem (obcigzenie wynosi 70% lub 54 MOFF — sygnalizacja zbyt niskiego napiecia
wiecej niz poziom okreslony przez F 5 {5 zasilania falownika

21 POTN — odwrotnos$¢ nastawy 20 (POT) 55 MOFFN — odwrotno$¢ nastawy 54 (MOFF)

PAL — ostrzezenie przed przecigzeniem (gdy 56 LOC - sygnalizacja przelaczenia sterowania
wigczony jest jeden z sygnatow: POL, POHR, lokalne / zdalne (LOC/ REM)

22 POT, MOFF, UC, OT, LL, COT, gdy trwa 57 LOCN - odwrotno$¢ nastawy 56 (LOC)
zatrzymywanie po zaniku zasilania lub gdy 58 PTC - sygnalizacja przekroczenia temperatury
pojawity sie sygnaly alarmowe: L, ' lub ) w miejscu zainstalowania czujnika PTC

23 PALN — odwrotnos¢ nastawy 22 (PAL) 59 PTCN - odwrotno$¢ nastawy 58 (PTC)

UC - sygnalizacja zbyt niskiego pradu silnika PIDFB - sygnalizacja zgodnosci czestotliwosci
o . i 60 . . ) s

24 (prad mniejszy lub réwny nastawie F 5 ! ! realizowanej i zadanej (wejscie VIB)
przez czas dluzszy niz nastawa F 5 /') 61 PIDFBN — odwrotno$¢ nastawy 60 (PIDFB)

25 UCN — odwrotnos$é nastawy 24 (UC) 254 AOFF — wyjscie zawsze wylaczone OFF

HFL — sygnalizacja znaczacych btedéw (5 5, 255 AON — wyjscie zawsze wigczone ON

26 E'.’_'.’_ e, E,EEP I EEn, Errd-5,

OHZ, UP L EFS, UL, EEHP EFR

KOMUNIKATY OSTRZEGAWCZE | ALARMOWE

Komunikat na
wyswietlaczu

Rodzaj ostrzezenia

Komunik

wyswietlaczu

at na . -
Rodzaj ostrzezenia lub alarmu

Komunikaty nie wigzace sie z zatrzymaniem awaryjnym dbln Trwa blokowanie walu silnika
OFF Regulator zablokowany (ST — rozwarte) £ !, EZ, £E3 | Wyswietlacz na panelu przepetniony
.".'E'FF Zbyt niskie napiecie sieci SEOF Zatrzymanie z powodu zaniku zasilania
o u Realizowany jest samoczynny ponowny ycLo Zatrzymanie silnika z powodu zbyt diugiej
Terd start po chwilowym zaniku napiecia R pracy z czestotliwo$cig ponizej dolnej granicy
c_ Btedna nastawa punktow 1i 2 im Ik Parametry w trakcie inicjalizacji
et charakterystyki wejscia analogowego £- 17 Btad klawiatury na panelu sterowania
- Zatwierdzenie polecenia kasowania REm ! Trwa auto-tuning
EOFF Zatwierdzenie zatrzymania awaryjnego Komunikaty alarmowe wyswietlane podczas pracy
HilILED Btad nastawy warto$ci parametrow L Alarm przecigzeniowy pradowy (patrz [
HErd | End Wyswietlanie pierwszej/ostatniej nastawy F Alarm przepieciowy (patrz & *
e R 7 grupy okreslonej parametrem L H L Alarm przeciazeniowy (patrz JL (i 3L 2)
odb Trwa hamowanie prgdem statym H Przegrzanie (J H)

TOSHIBA VFFS1




KOMUNIKATY O BLEDACH

(3}

TOSHIBA VFFS1

. —

TOSHIBA

Rodzina falownikéw VF-FS1

Korpu_nlkat na Rodzaj btedu KOrT‘“.“ Ll e Rodzaj btedu
wyswietlaczu wyswietlaczu
ard Nadmierny prad obcigzenia (w module £ Zewnetrzne zatrzymanie awaryjne
arirP) mocy) podczas przyspieszania EEF Btad 1 pamieci EEPROM (btad zapisu)
ore Nadmierny prad obcigzenia (w module Btad 2 pamieci EEPROM (btad inicjalizacji
(GL2F) mocy) podczas op6zniania EEFZ lub wytaczenie zasilania podczas nastawy
or3 Nadmierny prad obcigzenia (w module EHF)
(GC3F) mocy) podczas pracy ze statg predkoscia) EEFPZ Btad 3 pamieci EEPROM (btad odczytu)
ore Nadmierny prad obcigzenia podczas .‘::.- rc Btad pam!Qc? RAM
rozruchu Err3 Btad pamieci ROM
nra Nadmierny prad wewnatrz falownika .’::.— r ’-_I Btad CPU 1. _
podczas rozruchu Err5 Btad komunikacji
EFPH I Brak fazy napiecia zasilania Err 7 Btad detektora pradu wyjsciowego
EFPHD Brak fazy napiecia wyjSciowego Errg Btad komunikacji sieciowej
np Zbyt w.ysokie'napiqcie podczas ul Za maiy prad .pOchzas.pra'cy
przyspieszania R Za niskie napiecie zasilania
npa Zbyt’wysc_)kie napiecie podczas EFZ Blad doziemi_enia
op6zniania EEn i Btad autotuningu
ne3 Zbyt Wysokie, napchie podczas pracy ze .‘::.E HF Btad typu falownikg _
statg predkoscig E- I8 Przerwa w obwodzie wejscia analog. VIA
oL Przecigzenie falownika £-1!5 Btad komunikacji pomiedzy CPU sterowania
= Przecigzenie silnika c_an Nadmierne podbicie momentu (F 4 ')
Or Przeciazenie silnika momentem EoEY lub silnik o zbyt matej impedancji
Py Przekroczenie dopuszczalnej E-2! Btad CPU 2
s temperatury falownika J— Zgubienie kroku (tylko dla silnikow
e Zadziatanie zewnetrznego JHHE z magnesami trwatymi)
s zabezpieczenia termicznego (PTC)




SCHEMAT POtACZEN ZEWNETRZNYCH

Logika przetgczalna sink/source — tgcznik przesuwny SW4
Schemat dla logiki source (WP — wspolny zacisk P24)

(o) (o) O)
Al+ C/
~— OR P
S 0S
~ or TOSVERT w@
[ L
-l—/
RES tacze
P24 3
PLC swa FM VA
SOURCE V V
75V,1mA
lub 4 - 20 mA U U
/Fm SINK I I
OFM
AW
CC VIA VIB PP
O) )

/

ZACISKI

- +
0-10V
0(4) - 20 mA

PRZYLACZENIOWE

(1 -10Kk)
Zewnetrzny potencjometr
lub zewnetrzny sygnat 0 - 10 V

Oznaczenie . Oznaczenie .
- Przeznaczenie - Przeznaczenie
zacisku zacisku
Obwody mocy Obwody sterownicze — cigg dalszy
4

Zacisk ochronny falownika

RILL, S/L2, T/L3

Zaciski do przylgczenia zasilania

U/T1, VIT2, WIT3

Zaciski do przylaczenia silnika

PA/+, PC/-

Zacisk PA/+: zacisk potencjatu dodatniego
wewnetrznego obwodu gtéwnego DC

Zacisk PC/—: zacisk potencjatu ujemnego
wewnetrznego obwodu gtéwnego DC

Zasilanie DC: zaciski PA/+ i PC/—

Obwody sterown

icze

F Programowane wejscia sterownicze
R dwustanowe — maksymalnie 30 V,
RES obcigzenie 5 mA przy 24 V
PLC Wejscie zewnetrznego zasilania +24 Vpc
cc Zacisk wspdlny dla wejs¢ i wyjs¢
sterowniczych (2 zaciski)
Zasilacz +10 Vpc, maks. 10 mA do
PP zasilania zewnetrznego potencjometru
zadawania czestotliwosci
P24 Zasilacz +24 Vpc, maks. 50 mA

Wejscie napieciowe 0 - 10 Vpc lub
pradowe 4 - 20 mA do zadawania

VIA czestotliwosci wyjsciowej (SW3)
Mozliwos¢ programowego przetgczenia
na wielofunkcyjne wejscie dwustanowe

VIB Wejscie napieciowe 0 - 10 Vpc do
zadawania czestotliwosci wyjsciowej
Wyjscie 0 - 7,5 Vpc lub 0(4) - 20 mApc

FM do podiaczenia zewnetrznego wskaznika
czestotliwosci, pradu wyjsciowego itp.

FLA Programowane przekaznikowe wyjscie

FLB sterownicze (styk przetgczalny)

FLC 250 Vac, 1 A (cosg = 1)30 Vpc, 0,5 A
250 Vac, 0,5 A (cosg = 0,4)
Programowane przekaznikowe wyjscie
sterownicze (tylko styk zwierny)

RY, RC 250 Vac, 1 A (cosg = 1)

30 Vpe, 0,5 A
250 Vac, 0,5 A (cosg = 0,4)

TOSHIBA VFFS1




WYMIARY ZEWNETRZNE

Falownik Wymiary zewnetrzne (mm) Ciezar

TOSVERT W H D* (kg)
VFFS1 4004PL 14
VFFS1 4007PL 14
VFFS1 4015PL 107 130 150 14
VFFS1 4022PL 14
VFFS1 4037PL 24
VFFS1 4055PL 142 170 150 2,4
VFFS1 4075PL 47
VFFS1 4110PL 180 220 170 4,7
VFFS1 4150PL 9
VFFS1 4185PL 245 310 190 9
VFFS1 4220PL 15,4
VFFS1 4300PL 240 420 214 15,4
VFFS1 4370PL 23,5
VFFS14450pL | 240 | 590 | 214 23,5
VFFS1 4550PL 39,7
VFEFES1 4750PL 320 630 290 39,7

SPOSOB OZNACZANIA

FALOWNIKOW

Nazwa modelu: Zasilanie: Panel Funkcje dodatkowe Logika
TOSVERT 2:200...240 V sterowania Brak: produkt interfejsow
seria VFFS1 4:380...480 V P: zainsta- standardowy WN: negatywna
lowany E: budowa zamknieta WP: pozytywna
Wielkosé¢ silnika
wspOtpracujacego Wyposazenie dodatkowe Kod
004: 0,4 kW L: wbudowany filtr klasy A wyposazenia
-------------------------------- D: wbudowany filtr klasy B specjalnego
750: 75 kW M: wbudowany filtr bazowy
@ - - '»’1
SSASSSRSSSESS 8°8
303 i
-~ 3

@ TOSHIBA

TOSHIBA

s TOSHiga

Rok zatozenia 1992

TOSHIBA VFFS1

INWERT 90-245 t0d 2, ul. Wierzbowa 36
tel/fax: (042) 678-10-10; 679-02-12; tel. kom: (507) 075-111
www.falownik.pl ; e-mail: falownik@inwert.pl
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